‘:jmﬂel- Tron

LINEARTECHNIK



LINEARTECHNIK ‘:’ Del-Tron

Inhaltsverzeichnis
LIN@arfUNrUNGeN ... et e e e e e e mn e e e snn e e e e mnnnnan 4
Linear-KugelfUNruNgen .........oooeei it e e e e e 4
Linear-KreuzrollenfUhrungen ... e 7
oL T 10
IMIINT POSI-DIIVES.....etiiiieiiieeiieeee e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e s ennes 10
POSI-DITIVES. ... e e e e e e e e e e e e e e e aaaan 14
Linear-PositioniertiSChe.........ccoviiicccceemer e 17
Linear-Positioniertische kugelgeflhrt.........ccooveeeei e, 17
Linear-Positioniertische kreuzrollengefUhrt.........ccceeereeiei e, 21
Q=102 | 1= 0 1 Tl o 1= 25
Flachbau-Kreuzrollentische...........oooo e 25
Kreuzrollentische StahlausfUhrung.......ccccceeeiiiie i 27
LANGSTUNIUNG-SETS.....co e nn e s e e e e e e mn e e e e mnn s 29
Kreuzrollen- LinearflUhrungen ... 29
Kreuzrollen- Linearfihrungen (Anti-Creep)....ccccecveeeeeceeeeeeceeeeescieee e eeeee e 30
BTl T LTl T 0 - =T o T 32
Berechnung von Massentragheitsmomenten.........cccccceveieeiiiiieeen e 32
TragheitSMOMENTE...ccii i e e e e e e e e enaas 33

A L0 =] o 38




LINEARTECHNIK ‘;}mﬂel- Tron

Del-Tron
Linear-Kugelfihrungen

Geradlaufgenauigkeit 0,013 mm/25 mm Hub

Reibungskoeffizient 0,003

Transparent eloxiert (standard)

Oberflachenbehandlung schwarz eloxiert (ohne Mehrpreis)

A -

! |
Die Del-Tron Linear-Kugelfiihrungen gibt es in 51 ver- St i A
schiedenen Ausflihrungen mit Belastungen bis zu 93 kg. S COO) o gl o

Alle Fihrungen werden vorgespannt und einsatzfertig
ausgeliefert. Typische Anwendungsgebiete sind Linear-
transfer, Robotertechnik und medizinisch-optische Instru-
mente.

Hauptabmessungen

MA-4 75 8 142 116,0 12,7 254 108 10,0 6,3 12,7 108,0

Befestigunsgsbohrung fiir - M2 M3 M3
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Del-Tron
Linear-Kugelfihrungen
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Befestigunsgsbohrung fiir M4 M4 M4 M5
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Del-Tron
Linear-Kugelfihrungen

Die Del-Tron Linear-Kugelfiihrungen werden dauerge-
schmiert geliefert. Bei Verfahr-Geschwindigkeiten von
groBer 4,5 m/min. und kleineren Geschwindigkeiten
und hohen Lasten wird eine nachtrdgliche Schmierung
benétigt.
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Del-Tron
Linear-Kreuzrollenfihrungen

Geradlaufgenauigkeit 0,0025 mm/25 mm Hub

Reibungskoeffizient 0,003

Oberflachenbehandlung schwarz eloxiert

Die Del-Tron Kreuzrollenfiihrungen weisen im Vergleich
zu den Linear-Kugelfiihrungen gleicher Gro3e héhere |
Leistungsdaten auf: hohere Traglasten und Verfahrge-
schwindigkeiten, hohe Zyklus- und Schockraten, tiberhén-
gende Traglasten zuldssig.

Hauptabmessungen

RMA-4 75 41 79 116,0 12,7 254 108,0 10,0 6,3 12,7 108,0

Befestigunsgsbohrung fiir M2 M3 M3
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Del-Tron
Linear-Kreuzrollenfihrungen

et T | T T R

YO———LL—b—— RSA3-12 10

Hauptabmessungen
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woarss | @ | w | e | w0 | o | w0 | wmo | o | s | o | wo
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Befestigunsgsbohrung fiir M 4 M4 M4 M5
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Del-Tron
Linear-Kreuzrollenfihrungen

Die Del-Tron Linear-Kreuzrollenfiihrungen werden dau-
ergeschmiert geliefert. Bei Verfahr-Geschwindigkeiten

von groBBer 4,5 m/min. und Dauerbetrieb bei kleineren
Geschwindigkeiten und hohen Lasten wird eine nachtrdg-
liche Schmierung benétigt.

‘;j -ﬂel- Tron
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Del-Tron
Mini Posi-Drive

Kugel- und Kreuzrollenfiihrung

Motor Anschluss NEMA 14

Geradlaufgenauigkeit 0,003 mm/25 mm Hub
Tedest | w1k

Motorflansch und Kupplung auf Wunsch anpassbar!

Die Del-Tron Posi-Drive sind das zentrale Element fiir Positionier-
aufgaben von einer bis zu drei Achsen. Der Positioniertisch ist ein-
baufertig ausgestattet und wird in Bereichen eingesetzt, in denen
kompakte, leichte, spielfreie und hochprazise Positionierungen
bendotigt werden. Es muss nur noch Motor/bzw. Getriebe an die
Kupplung angeschlossen werden.

1/2 Hub~&—>1/2 Hub

A

15.0 [35.05

[y
Jl.
o

ig

4 x M4 Gewinde

1 [ o =+, \

22200 ‘
Anschluss fiir NEMA 14 Motor

H

4x@3.18 4 x Senkbohrung fiir M4 Zylinderschraube

Hauptabmessungen

LSA1-25-C005 1034
LSA1-75-C05 75 | e8| se2 | o | 526 | s | 85 |

Typenbezeichnung Mini Posi-Drive™

Max. empfohlene Umdrehungen . Y IT‘ c | o |_| <
pro Sekunde | L= ] |
Achsen-Anzahl
Steigung 0,5 mm| 20 U/s
Spindel-Antrieb 005 = 0,5 mm Spindelsteigung

. C = Spindeldurchmesser 4,25 mm
SA1=Kugelfiihrungstyp

RSA1=Kreuzrollenfihrungstyp

25=Hubin mm
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Del-Tron
Mini Posi-Drive

Begrenzungs- und Positionsschalter

EOT (End of Travel) und HPD (Home Position Switches)

Del-Tron bietet als Zusatz die Schalter EOT und HPS fiir alle 3 Posi-Drive Grossen an. Die EOT und HPS Schalter kénnen
zusammen oder getrennt verwendet werden. Die Schalter kdnnen auch im Nachhinein bei allen 3 GréBen nachgeriistet
werden, bei der Basis und dem Wagen sind die Gewinde fiir Aufnahmen der Schalter serienméafig vorhanden.

Der EOT Satz wird mit 2 Gabellichtschranken an den jeweiligen Enden der Basis und mit 2 ,Fahnen” am Wagen montiert.
Diese ,Fahnen” sind entweder auf den vollen Hub einstellbar oder auf einen je nach Anwendung geringeren Hub.

Der HPS Satz wird mit 1 Gabellichtschranke in der Mitte der Basis und mit 1 ,Fahne” am Wagen montiert. Die verstellbare
+Fahne” erlaubt es den HPS Schalter auf der gesamten Hublange beliebig einzustellen.

Die Schalter sind photoelektrische Sensoren, die mit einer Betriebsspannung von 5 bis 24 VDC arbeiten. Die
Wiederholungsgenauigkeit betragt max. 0,03 mm und eine Ansprechzeit von max. 100 ps. Die Sensoren sind erhaltlich
mit den Ausgangen PNP und NPN. Die Kabelldngen betragen 1 m oder 3 m.

Bestellschlissel: LSA 1 und LSRA 1 Serie
z.B.: E-PNP-1 Hub B J
1-2-3 25 508 38.1
50 76.2 63.5
1. Schalter: E-EQOT, H-HPS, EH-kombiniert = p—— -
2. Sensortyp: PNP oder NPN 110 1524 p—

3. Kabellange:  1-1m, 3-3m

HPS (Home Position Switch)

aszs 1 1 H:/;:Dj)
218 a5 4 \.}\a— . I
1o 0O ©o°
- - - - — 2idy - -l T2idy —-
15.27 1524 —- B -

HPS (Home Position Switch) EOT (End OF Travel Switches)
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Del-Tron
Mini Posi-Drive

Kugel- und Kreuzrollenfiihrung
Motor Anschluss NEMA 17

Geradlaufgenauigkeit 0,003 mm/25 mm Hub

Motorflansch und Kupplung auf Wunsch anpassbar!

1/2 Hub~€——31/2 Hub
A
66.80
:r' || =
L =Hif
44.45 — ;
41.90 —| 4 x M4 Gewinde
~30.99
2223 | 23
21270
41.90 | —219.05 — 7.4
3099 - u::::ﬂ 1.02 l 41.91
— I RN ] l
1 ?21.97
20.96 Anschluss fir NEMA 17 Motor ~N—H %
4x D345 4 x Senkbohrung fiir M4 Zylinderschraube
Hauptabmessungen

Typenbezeichnung Mini Posi-Drive™

Max. empfohlene Umdrehungen | L | SA2 I I 25 I I A | 02 |_| X
pro Sekunde Achsen-Anzahl
Steigung 2 mm 20 U/s 01— 1 mm
gung / Spindel-Antrieb 02 = 2mm Spindelsteigung /03_ 3mm
pinael-Antriel 10-10 mm
A = Spindeldurchmesser 6,35mm

SA2=Kugelfiihrungstyp

RSA2=Kreuzrollenfihrungstyp

25=Hubin mm

-12-
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Del-Tron
Mini Posi-Drive

Begrenzungs- und Positionsschalter

EOT (End of Travel) und HPD (Home Position Switches)

Del-Tron bietet als Zusatz die Schalter EOT und HPS fiir alle 3 Posi-Drive Grof3en an. Die EOT und HPS Schalter kénnen
zusammen oder getrennt verwendet werden. Die Schalter kdnnen auch im Nachhinein bei allen 3 GréB8en nachgeristet
werden, bei der Basis und dem Wagen sind die Gewinde fiir Aufnahmen der Schalter serienmaflig vorhanden.

Der EOT Satz wird mit 2 Gabellichtschranken an den jeweiligen Enden der Basis und mit 2 ,Fahnen” am Wagen montiert.
Diese ,Fahnen” sind entweder auf den vollen Hub einstellbar oder auf einen je nach Anwendung geringeren Hub.

Der HPS Satz wird mit 1 Gabellichtschranke in der Mitte der Basis und mit 1 ,Fahne” am Wagen montiert. Die verstellbare
,Fahne” erlaubt es den HPS Schalter auf der gesamten Hubldnge beliebig einzustellen.

Die Schalter sind photoelektrische Sensoren, die mit einer Betriebsspannung von 5 bis 24 VDC arbeiten. Die
Wiederholungsgenauigkeit betragt max. 0,03 mm und eine Ansprechzeit von max. 100 us. Die Sensoren sind erhaltlich
mit den Ausgangen PNP und NPN. Die Kabellangen betragen 1 m oder 3 m.

Bestellschlissel:
z.B. E-PNP-1
1-2-3

1. Schalter: E-EOT, H-HPS, EH-kombiniert
2. Sensortyp: PNP oder NPN
3.Kabellange:  1-1m, 3-3m

HPS { Home Position Switch )

!
L
o

1

;=
B T e e
e
| el L T+ ]
7 ——
EQT ( End Of Travel
EQT ( End Of Travel ) Switches ) B T -
i ! 8] o
I 13.97 I? ST % [*] [<]
|I' LT IILL
) i [ IO‘ |-
37.0 _1 || ! O/; || r i
21.84 ==
o ° o 1o o oun
¢ ={15.24 = = 1524 = —— 2148 —— —= 2148 —
78 - B _

HPS ( Home Paosition Switch )
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Del-Tron
Posi-Drive

Kugel- und Kreuzrollenfiihrung
Motor Anschluss NEMA 23

Geradlaufgenauigkeit 0,003 mm/25 mm Hub

Motorflansch und Kupplung auf Wunsch anpassbar!

Die Del-Tron Posi-Drive sind das zentrale Element fiir Positionier-
aufgaben von einer bis zu drei Achsen. Der Positioniertisch ist ein-
baufertig ausgestattet und wird in Bereichen eingesetzt, in denen
kompakte, leichte, spielfreie und hochprazise Positionierungen
bendtigt werden. Es muss nur noch Motor/bzw. Geriebe an die
Kupplung angeschlossen werden.

1/2 Hub~&——>1/2 Hub

Posi-Drive Posi-Drive
25-100 mm Hub 150 - 300 mm Hubl
A 66.68 A
~—E B 60.0 ~— E B
F~ ——D— 35.0 F— [~ {50 —— 750 -
G = 50.0 - G~ | —50.0
— [ ] £l — [ ] L T T (( L
i o— i
oee 68 [ |, A ) R o )) o
o/ Ly B A
\8 x M5 \ M5

4.78 ~{|~57.15 7 e

f 1° o [
515 | A ] . 44.*45
jzssa 1 &# Lg-l icd el it 19.05 )
I e, o L] *
6.83 1
2635 —1J oo XS
Anschluss fiir i jGG 68
NEMA 23 Motor H - - 500 l
U1 199 29
K= LH——J ALs 34
J = le—H1—+

8x Senkbohrung fur M5 Zylinderschraube
(25mm Hub, 4 x M5)

Hauptabmessungen

Lsas25B02 | 26 | 14 |13 ] 76 | 55 | |67 [105[130) 60 | 0 [0 |8o] 5 [0 |95 [ 8 |5
Lsaz7sBoz | 75 | 18 [ 194 | 127 100 | | 67 [135]385] 60 | 10| 85 [335] 30 | o | 95 | 8 | 27
LsAs150B02 | 150 | 25 [ a2t [ 220 | | 10 | 92 [395 | 695 100 | 175 | 270 [ 645 | 81 | 10 | 104 | 44 | 24
LSAS250-802 | 250 | 34 [ 473 [ 330 | | 14 | 143 | 150 [1400] 200 | 275 [ 275 | 650 | 132 | 10 | 104 | 95 | 75

LRSA3-25802 | 25 | 27 [t43 | 76 | 55 | |67 [105[130] 60 | 0 [ 0 |80 [ 5 [0 |95 [ 8 [52]
LRSA3-75-B02 | 75 | 3 | 1o4 [ 127 [ 100 | | 67 [135[385 | 60 | 110 | 85 335 30 | 0 | 95 | 8 | 27 |
LRSA3-150-B02 | 150 | 50 [ 321 | 220 [ [ 10 | 92 [295[895| 100 | 175 [ 27,0 | 645 | 81 | 10 | 104 [ 44 [ -24 |
LRSA3-250-B02 | 250 | 68 [ 473 | 330 [ [ 14 | 143 [ 150 [ 1400 200 | 275 | 275 | 650 | 132 | 10 | 104 | 95 [ 75 |
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Del-Tron
Posi-Drive

Y Achse-Adapter Platte fiir
150, 200, 250 & 300mm Hub

‘ — L ~—66.68 —
\fYAXiS = |

1| whs

-

HEH i
e el et el

X Achse /

I 44.*45

Z Achse Montagewinkel B

Y Achse

Y Achse-Adapter Platte fiir -

150,200,250 & 300 mm Hub L |t R
ﬂ ‘57.15 44.45
Sl L~ | S (+) Z Achse ist lber X-Achse

X Achse

S (-) Z Achse ist innerhalb X-Achse
- f !
- M 4445
R . |
i e B
A
Typenbezeichnung Posi-Drive™
L SA3 25 B 02 | X

| Achsen-Anzahl

02 = 2mm Spindelsteigung

Spindel-Antrieb

B = Spindeldurchmesser

SA3=Kugelfiihrungstyp

RSA3=Kreuzrollenfiihrungstyp

25 =Hub in mm

Max. empfohlene Umdrehungen
pro Sekunde

Steigung 2mm | 20 U/s

Steigung 3 mm 10 U/s

Steigung 20 mm | 10 U/s
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Del-Tron
Posi-Drive

Begrenzungs- und Positionsschalter

EOT (End of Travel) und HPD (Home Position Switches)

Del-Tron bietet als Zusatz die Schalter EOT und HPS fiir alle 3 Posi-Drive GroBen an. Die EOT und HPS Schalter kénnen
zusammen oder getrennt verwendet werden. Die Schalter kénnen auch im Nachhinein bei allen 3 Gro8en nachgeristet
werden, bei der Basis und dem Wagen sind die Gewinde fiir Aufnahmen der Schalter serienméaBig vorhanden.

Der EOT Satz wird mit 2 Gabellichtschranken an den jeweiligen Enden der Basis und mit 2 ,Fahnen” am Wagen montiert.
Diese ,Fahnen” sind entweder auf den vollen Hub einstellbar oder auf einen je nach Anwendung geringeren Hub.

Der HPS Satz wird mit 1 Gabellichtschranke in der Mitte der Basis und mit 1 ,Fahne” am Wagen montiert. Die verstellbare
»Fahne” erlaubt es den HPS Schalter auf der gesamten Hublédnge beliebig einzustellen.

Die Schalter sind photoelektrische Sensoren, die mit einer Betriebsspannung von 5 bis 24 VDC arbeiten. Die
Wiederholungsgenauigkeit betrdgt max. 0,03 mm und eine Ansprechzeit von max. 100 ys. Die Sensoren sind erhéltlich
mit den Ausgdangen PNP und NPN. Die Kabellangen betragen 1 m oder 3 m.

Bestellschlissel:
z.B.: E-PNP-1
1-2-3

1. Schalter: E-EQT, H-HPS, EH-kombiniert
2. Sensortyp: PNP oder NPN
3. Kabellange: 1-1m, 3-3m

300 381.0 365.13

HPS ( HOME POSITION SWITCH)
Q== m——
| e
i
i
.._.._i
;' =l & T
EOT (END OF s/ o
TRAVEL SWITCHES )~ —
ECT { END OF TRAVEL) —
7.62 - T -
2184 [0 _\\‘5- ;
i ] J_% e AR — ———
35.33 } ﬁ\} =|§ / N rW FTE“_
1 M L |
I E—— NS L I | - S— —
i — e |
o (o]
A ——21.49l= ——21.48 =
s 1L ° 5 9
15.24 1524
“— HPS ( HOME POSITION SWITCH)
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Del-Tron
Linear-Positioniertische kugelgeflhrt

Geradlaufgenauigkeit 0,013 mm/25 mm Hub

Reibungskoeffizient 0,003

Oberflachenbehandlung schwarz eloxiert
Messtrommel Mikrometer, Nonius 0,01 mm
Teilenummer Postioniertische
Die Del-Tron Linear-Positioniertische (kugel- oder kreuz- XXXX| X I_X_X_| XXX
rollengeflihrt) sind in Gber 35 verschiedenen Ausflihrun- ,
gen ein- und mehrachsig verfligbar. Angebaute Mikrome- Basis Modell Nummer X Sl e
ter ermdéglichen hdchst genaue Positionierung. o e 1) DoperPoree
(P) Bezeichnung fur nacktes Modell, ohne Mikrometerschraube, Trager oder Federn (XYZ) Dreifache Achse
(M) metrische Mikrometerschraube mit Inch Gewinde + Bohrungen Optionen
(MM) metrische Mikre mit metrischen Gewinde + g (LM) Mikrometerarretierung

(LO) Niedrigprofil Z-Achse

(PL) Positionsarretierung

(SD) seitiich montierte Mikrometerschraube

oMM | 6 [ 191x191 | 579 | 185 | 23 | 07 | NEN |
20tMM | 13 [ 445x445 | 953 | 97 | 18 | 07 | NEN |
4s0MM | 13 [ 445x445 | 3 | 191 | 91 | 09 | NEN |
as3MM | 13 [ 445xa45 | 3 | 191 | 91 | 09 [ 13 |
7stMM | 25 | 665x665 | 1715 | 254 | 272 | 09 [ NEN |
sotm | 13 [ s08x445 | M73 | 191 | 91 | 90 | NEN |
so2Mm | 25 [ 826x445 | 1882 | 191 [ 190 [ 90 [ NEN |
7o2MM | 25 [ 1016x665 | 2096 | 254 | 272 | 90 | NEN |
1203MmM | 25 [ 792x792 | 1842 | 21 | 136 | 136 [ 25 |
2200MM | 50 [ 1046x1046 | 2604 | 281 | 136 | 136 [ NEN |
2204MM | 50 [ 1046x1046 | 2604 | 21 | 136 | 136 [ 38 |
3202MM | 50 [ 1302x1302 | 2858 | 231 | 136 | 136 | NEN |
3204MM | 50 [ 1302x1302 | 2858 | 2.1 | 16 | 136 [ &1 |
20tPum__ | 13 [ 445x45 | - | 97 | 18 [ - [ NEN |
4stPMM | 25 | 445x445 | - | 191 | 91 | - | NEN |
7stPMM__ | 25 | e65x665 | - | 254 | 212 | - | NEN |
1202pmM | 50 [ 792x792 | - [ .t | 16 [ - [ NEN |
2205PMM | 75 [ Mo46xt046 | - | 1 | 186 | - | NEN |
s205PMM | 100 [ 1302x1%02 | - [ 0t | 186 [ - [ NEN |
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Del-Tron

. Linear-Positioniertische kugelgefuhrt

‘:jmﬂel- Tron

SERIE 99MM
- 13.5 |~ .8 - 19
Feststellschraube
143
Feststellschraube
@/ /"Z" Montagewinkel 8xM2 \. y <
| (P o
; . Lo
>:6 135 7.9 70
Nominal — : : :
—— | 26.9
o — EEH 57.9
Nominal ‘
* f — 1
13.5
25 = = ::;|_|'\:3:; L \:. Ll
-~1143 - ~hss *\4x5enkbohrung fur
Zyl. Schraube M2
SERIE 1T00MM, 200MM

Optional: POSI-LOCK

5

57
N N
o 6 o ™ A
L & &f
/"Z"Montagewinkel T TQ M
B D F
| e o o
& RN
T - — —10x M2
4% ﬂ 19
157 ‘ | L (Nominal) ——=
**JG‘+ * L in
LN»‘ t ‘FM—J\4xSenkbohrunngr
4—0—»

M2 Zylinderschraube
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Del-Tron
Linear-Positioniertische kugelgefuhrt

SERIE 300MM, 450MM, 750MM

66,5 1,5 50,8 25x 38

750MM 17,5 38,1

"Z" Montagewinkel T
/ Schlitz

@ K Ll v "Z" Montagewinkel
] | /
T " =
é — L 1 1 J T @
* 4_1 Hy N
e — L
XYZ LOW PROFILE
XYZ STANDARD

Optional: POSI-LOCK

- P
61 /L\ Nominal

iﬁ'm

*\
©} o [

@254

~—333 Optional )
=97 254 ‘ T ptiona L (Nominal)
41— |= 30.1 )
4.1 7' " 97 5 6x M4 :‘.' |- «2 *\ !
— e = & = ot o
] | A 4
: = = © =

B l” \' |
o8 213 \\\
Optional
4xM3 2 Bohrungen

Zentrumsloch im Schlitten
an®@33,3 Schlitz in der Basis
2 xSenkbohrung
SERIE 300MM SERIE 450MM SERIE 750MM fiir 2y, Schraube

e

< 0>
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Del-Tron
Linear-Positioniertische kugelgefuhrt

SERIE 400MM, 500MM, 700MM

700MM 52.3 8.1 55.6 254 31.8 12.7 8 M5 M5 85.9 38.1

Optional: POSI-LOCK

/‘Fa Nor:inal

"Z" Montagewinkel 2 Montagewinkel T - _/ -
"Y" Distanz- o _
L platt::: ek | 4\.(8 dDi'iamplatte o o o o
| st Hf
r Hy J y
S B =i = = ==
[Py oty
XYZ LOW PROFILE XYZ STANDARD .F r ! fwinde—siehe Tabelle

HibNiczE==)
s S RLIZIY

2 Bohrungen fiir Zyl. Schraube
Gewinde siehe Tabelle

all
s

0 —|

SERIE 1200MM, 2200MM, 3200MM

120mM | 655 | 84 | 264x508 | 462 | 667 | 50 | 667 | 025 |

3200MM 78.2 21.7 50.8 x 101.6 46.2 117.5 104.8 117.5 @50

P —

Optional: POSI-LOCK ﬂminal)
59 ,_ci_m_n_,
! \, \

6— o

R \ M5

"Z" Montagewinkel

[—7 L (N ominal) 4—‘

4| =3

l— M —=

2x Senkbohrung fur
Zyl. Schraube M5
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LINEARTECHNIK ‘:j Del-Tron

Del-Tron
Linear-Positioniertische kreuzrollengefihrt

Geradlaufgenauigkeit 0,003 mm/25 mm Hub

Reibungskoeffizient 0,003

Oberflachenbehandlung schwarz eloxiert

Messtrommel Mikrometer, Nonius 0,01 mm

Die Del-Tron Linear-Positioniertische (kugel- oder kreuz-
rollengefiihrt)sind in Gber 35 verschiedenen Ausfiihrun-
gen ein- und mehrachsig verfiigbar. Angebaute Mikrome-
ter ermdglichen hdchst genaue Positionierung.

Roowm | 6 | fodxte1 | 579 | 135 | 181 [ o7 | - |
RootM | 13 | 4s5xa5 | 953 | 97 | 104 [ o7 | - |
Rasom | 13 | 445xa5 | 13 | 191 | 181 [ 09 | - |
RassM__ | 13 | 445xa5 | 13 | 191 | 181 [ 09 | 18 |
RrstM__ | 25 | e65xe665 | M5 | 254 |  s44 [ 09 | - |
Raotm | 13 | s08x445 | 73 | 191 [ 181 [ 90 | - |
RsoamM__ | 25 | 826x445 | 1882 | 191 | %3 [ 90 | - |
R7O2MM | 25 | 1016x665 | 2096 | 254 | 725 [ 90 | - |
R123MM | 25 | 792x792 | 1842 | 231 | %85 | 136 | 265 |
(R222MM | 50 | 1046x1046 | 2604 | 231 | %85 | 186 | - |
(R2204MM__ | 50 | 1046x1046 | 2604 | 231 | %85 [ 136 | 38 |
R322MM | 50 | 1302x1302 | 2858 | 281 | %85 [ 186 | - |
R3204MM | 50 | 1302x1302 | 2858 | 231 | %85 | 136 | 51 |
RootPMM | 13 | 4sxss | - | 97 | 104 [ - | - |
R4stPMM | 25 | 4s5xas | - | 191 [ 18t [ - | - |
R7StPMM | 25 | e6sxe65 | - | 254 | s44 | - | - |
Ri2opM | 50 | 792x792 | - | a1 [ %s [ - | -
R22osPMM | 75 | 1046x1046 | - | 231 | %8s [ - | - |
R320PMM___ | 100 | 1302x1302 | - | 2.1 [ %8s [ - | - |
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Del-Tron
Linear-Positioniertische kreuzrollengefihrt

SERIE RO9MM
- 13.5 |~ .8 19
F eststellschraube
14.3 7
Feststellschraube
- . 8 x M2 /
@/ -~ Z" Montagewinkel \. y
L 19 fo Pl
T U | > %ol
Nofﬁ?nal _ 135 79 »J ‘« 79
— 1 26.9
LI = 57.9
Nomﬂal
* —47 — 1
13.5
25 = = ::.-l_|-\:3:.- i TR
—-1143 - +‘13.5 +\4x5enkbohrung fur

Zyl. Schraube M2

SERIE RTOOMM, R200MM

Optional: POSI-LOCK

A
57 "m“:
i

o o0 o ™ A
e
L @ EJ
"a "Z" Montagewinkel T [N ¢ ¢ 9
B D F =
| te o o
< &,
L _— ’7 10x M2
157 | | e e
I J G I T i L (Nominal) ———
= = HX_ figgezezezezez=a I~
LN N ' ‘kM——J\4xSenkbohrung fur
~—0 — M2 Zylinderschraube




LINEARTECHNIK ‘:j Del-Tron

Del-Tron
Linear-Positioniertische kreuzrollengefuhrt

SERIE R300MM, R450MM, R750MM

R750MM 17,5 38,1 66,5 1,5 50,8 25x 38
|
| | c il
L
] "Z" Montagewinkel M T
Schlitz
@ K | i "Z" Montagewinkel
L | 1 /
T " S
¢ [ | T O
* Hy L
T — —C 1 J
XYZ LOW PROFILE
XYZ STANDARD

Roowm | %01 [ 222 | M3 | - |

R7somM | 508 | 381 | M5 | - | Optional: POSI-LOCK
P
(R4soMM.RasaMM| | | | 450 | 4 , \\ Nominal
_ | EA
(R7soMM.R7saMM| | | | 755 | 1‘ 7
o o —

@254

4.1 = = 30.1 Mg 24 T T o A S
4.1L ‘ 075 :6XM4 j S . = *QTV
P f B ’ ) |
300 |4 o= 254 |— — = ‘ol O = T
SE T

\ 28 213 \\\\
Optional
8x M5 4 loch im Schli
SERIE R300M SERIE R450M SERIE R750MM 2 xSenkbohrung

fir Zy. Schraube

g o s = e
4L i
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LINEARTECHNIK ‘:’ Del-Tron

Del-Tron
Linear-Positioniertische kreuzrollengefihrt

SERIE R400MM, R500MM, R700MM

o | - | - | @ [ o7 | @2 | e | s | we | w [ a1 | @ |

R700MM 52.3 8.1 55.6 254 318 12.7 8 M5 M5 85.9 38.1

Optional: POSI-LOCK
P — =
/‘Fa Nominal

s ]
(@) (@) © O

"Z" Montagewinkel

"Z" Montagewinkel

"Y" Distanz-

) "Y" Distanzplatte
K

H J H
12{4‘ T |« =R )
284 |- o
XYZ LOW PROFILE XYZ STANDARD E.[‘c r Gewinde - siehe Tabelle
‘<7L(nominal) 4—‘ ‘ — "//
_,::IEBI r**‘# & o ]
":‘:'?:L" 8 ;; ‘ ‘ ‘ ‘ :-.E
. L Lo + & 4

2 Bohrungen fiir Zyl. Schraube
Gewinde siehe Tabelle

SERIE R1200MM, R2200MM, R3200MM

R1200MM_ | 655 | 84 | 264x508 | 462 | 667 | 50 | 667 | 025 |

R3200MM 78.2 21.7 50.8 x 101.6 46.2 117.5 104.8 117.5 @50
( " )}
i . - .. (Nominal
59 ’_m o
] \y/\ R3201MM, R3202MM 69,9
(@) (©]
A
j— D —
- 315 |=
~N
\\\‘
K
B ¢ D31s = e
| e
R
"Z" Montagewinkel S M5
[—7 L (N ominal) 4—‘

==

il

f— M —
2x Senkbohrung fir
Zyl. Schraube M5
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Del-Tron
Flachbau-Kreuzrollentische

Geradlaufgenauigkeit 0,003 mm/25 mm Hub

Reibungskoeffizient 0,003

Oberflachenbehandlung schwarz eloxierter Schlitten

Edelstahlausfiihrung erhaltlich!

Die Del-Tron LPTA Fiihrungen sind flach gebaute,
hoch genaue Fiihrungsschlitten mit einstellbarer
Vorspannung und Leichtbau Aluminiumwagen.
LPTA Fuhrungen werden idealerweise bei reibungs-
armen Bewegungen im Dauerbetrieb eingesetzt

—

[SIEe

L

< [T




LINEARTECHNIK £9 ver-1ron

Del-Tron
Flachbau-Kreuzrollentische

Senk-
bohrung
fur M2

Senk-
bohrung
fiir M3

Senk-
bohrung
fur M4

Abmessungen in mm

B
T I_ _.I Schlittenabmessungen
A
O | - "

c
T T

=
PrO+D+ 9

D+ B+ D e D
Lo -

Abmessungen in mm
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Del-Tron
Kreuzrollentische Stahlausfihrung

Geradlaufgenauigkeit 0,002 mm/100 mm Hub

Reibungs koeffizient 0,003

Oberflichenbehandlung schwarz eloxiert

Edelstahl- und Aluminimausfiihrung erhaltlich!

Rl

Kreuzrollen-Fiihrungsschienen ausgestattet, um
hochprazise Linearbewegungen mit geringer Reibung
und enormer Steifigkeit zu bieten. Eine Auswahl von
mehr als 40 StandardgroBen sind verfiigbar. i

Die Del-Tron NBT Fiihrungstische sind mit eigenen {

o]

neros | 2 | s | v | 4 [ e | - | - | - | - | > | - |
nerioas | 25 | a5 | 20 [ 4 [ s | - | - | - | - | s | axi0 ]
nerioss | 40 | e | 3w [ 8 [ s | - | 3 | - | - | 10 | axio |
nerioss | so | s | 40 | 8 [ 58 | - | s | - | - | 14 | exio |
ner2oso | 30 | so | sz [ 4 [ a [ - | - | - | - | a4 ] 15 |
ner2os0 | so | s | o5 | 8 [ s | - | 4 | - | - | 8 | 3«5 |
wer2i0 | 70 | 10 | w0 [ 8 [ w0 [ - | s | - | - | 12 | sas |
ner2ia0 | 90 | a0 | was [ 12 [ a0 | - | 10 | - | s | 16 | 7xis |
ner2i70 | 10 | 70 | 70 [ a2 [ weo | - | 130 | - | 10 | 20 | 9xi5 |
nersoss | 30 | oss | s | 4 [ 0 | - 1 - | - | - | 2 | . |
nerstos | 6o | tos | 20 [ 4 [ e | - | - | - | - | 6 | ax25 |
neratss | 90 | oass | om0 | 6 [ a3 | e | - | - | - | 10 | axs |
ner320s | 130 | 205 | 375 | 10 [ ies | s | e | - | - | 14 | exzs |
nerass | 10 | o5 | aso [ 10 [ 235 [ s | ass | - | - | 18 | sxas |
ner3sos | 230 | 305 | s0 | 12 [ 285 | 235 | aes | a5 | - | 20 | 10x25 |
neras | 75 | s | 30 [ 4 [ wves [ - | - | - | - | 4 | ix40 ]
nera2os | 130 | 205 | ses | 6 [ e | w05 | - | - | - | s | 3xa0 |
nerazes | 1es | oes | 7as | 10 [ 26s | iss | qos | - | - | 12 | sxa |
neretio | so | 10 | a0 [ 4 [ e | - | - | - | - | o | . |
nere2io | 130 | 20 | s [ 6 [ 10 | e | - | - | - | 6 | 2xs0 |

NBT-6310 200 310 1200 6 290 190 = = = 10 4 x50
-27-




LINEARTECHNIK 9 Del-Tron

Del-Tron
Kreuzrollentische Stahlausfihrung

Abmessungen in mm

—K~ =N M
(- Befestigungsabmessungen Schlitten
+ + + 4+ .
+ + + +
Lo

Genauigkeit

Obere und untere Befestigungsflache und die
Seitenflachen des Schlittens sind plan und
parallel zur Bewegungsrichtung. Die Geradlauf-
genauigkeit (V) wird als Durchbiegung in der
Mitte des Schlittens gemessen. Die Genauig-
keiten, gemessen ohne Gewicht, werden Uber
die gesamte Lange ermittelt

Die Abweichungen (H), gemessen an beiden
Seiten des Schlittens, unter denselben
Bedingungen.

{1V
\
7 H
I

Abmessungen in ym

V
X
,_,
*tl*  #[+|+
, A e
o E¥3 @ e
" _y_|
.—w_.
-IR u

Befestigungsabmessungen Basis

—_—p—
: |
g
_lol-

Abmessungen in mm
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Del-Tron
Kreuzrollen- Linearfihrungen

Die Del-Tron NB Langsfiihrung-Sets sind kompakie, prazise Fihrungen die hohe Belastungen mit
hoher Genauigkeit und Reproduzierbarkeit unterstiitzen und fithren kénnen. Durch ein breites
Gralenspekirum sind Einsadtze in Messinstrumenten, medizintechnischen Apparaten oder wo auch
immer hin- und her Bewegungen mit hoher Zuverldssigkeit und Lebensdauer gefordert werden

moglich.

Fiir Edelstahlausfiihrungen bitte den Zusatz SS angeben!

-29-



LINEARTECHNIK 9 Del-Tron

Del-Tron
Kreuzrollen- Linearfihrungen

Die Del-Tron NB Langsfilhrung-Sets mit Kafigzwangs-
steuerung wurden konstruiert fir vertikale und auskragende
Lasten. Die interne Zwangsfihrung (Anti-Creep) basiert auf
ein neues Konzept und vermeidet die Kafigwanderung
wahrend der Anwendung und verhindert dadurch Stérungen.

|£ﬂ o
g

|

- -
— e
-
e
-
1
|- ——
a
Y
]
]
¥
i— 4
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Del-Tron
Kreuzrollen- Linearfihrungen

Abmessungen in mm

o P
OO0 [ 1 ﬁff/

Leistungs- und Lebensdauerangaben

Die zulassigen Tragfahigkeiten der Fihrungssets basieren auf dynamischen Angaben. Leistungs-
angaben sind unter der Voraussetzung einer ardnungsgemalien Installation, entsprechenden
Schmierung und einer ausgehenden Lebendauer von 250 Mio. mm erstellt worden. Die Lebens-
dauer kann ca. um Faktor 10 erhéht werden, indem man die Belastung um 50% reduziert. Die
Temperatur sollte 82°C nicht Uberschreiten, auch nicht krurzfristig — Tragfahigkeit, Harte und

Lebensdauer wurden sich erheblich reduzieren.

Genauigkeit m
Die Genauigkeit einer Flhrung wird “10
tiber die Gesamtlange (siehe Fig.2}
im Verhaltnis zur Parallelitat (siehe g
Fig.1) bestimmt. g
6 High
E ___‘___,_,...--'"" g
3 4 "]
m
I E —
2
: 0
200mm 400mm 600mm
- Rail length (L)
&] Fig. 1
[Z}—4 <—{W]




LINEARTECHNIK ‘:j Del-Tron

Del-Tron
Berechnung von Massentragheitsmomenten

A = Abstand (mm) vom Flhrungsmittelpunkt
zur auftretenden Kraft
F = aufiretende Kratft (kg)
L = Masse (kg)
M1, M2, M3 = Massentragheitsmoment (kg-mm)
mi - m2 - m3 = auftretendes Tragheitsmoment (kg-mm)

Umrechnungseinheit: mi=[F x Al

L M1§‘

(N-m) x (102) = kg-mm

m2=[F x Al
F m2
— o  —— 1
[ L ve |= m3=[F x A]
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Del-Tron
Tragheitsmomente

Linear-Kugelfiihrungen / siehe Seite 4-6

Linear-Kreuzrollenfliihrungen / siehe Seite 7-9
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Del-Tron
Tragheitsmomente

Posi-Drives / siehe Seite 10-16
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LINEARTECHNIK 9 Del-Tron
. Del-Tron
Tragheitsmomente

Linear-Positioniertische kugelgefiihrt / siehe Seite 17 - 20

Linear-Positioniertische kreuzrollengefiihrt / siehe Seite 21 - 24
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Del-Tron
Tragheitsmomente

Flachbau-Kreuzrollentische / siehe Seite 25-26

Kreuzrollentische Stahlausfiihrung / siehe Seite 27-28
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Del-Tron
Tragheitsmomente

Kreuzrollen-Linearfiihrungen / siehe Seite 29

Kreuzrollen-Linearfiihrungen (AC) / siehe Seite 30






