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Handling mit System

»
)]

m)

Handling mit System senkt Kosten und steigert die Verfligbarkeit.

Robustheit und Langlebigkeit bei gleichbleibend hoher Qualitat zeichnen unsere

Produkte aus.

Linearachsen, Rotationsachsen und Greifer mit wahlweise elektrischen oder

pneumatischen Antrieben bilden die Basis flr unsere standardisierten
Handlingsysteme.

Unsere hochdynamischen Linearmotorachsen bieten kurze Taktzeiten sowie
einen kompakten Aufbau der Systeme. Die Einkabeltechnologie umfaBt die An-

steuerung des Antriebs und die Positionserfassung Uber Hallsensoren.

Fertig verschlaucht

/

Konstruktionsoptimierte
Achsen ermoglichen kurze
Taktzeiten

Schlanke Bauweise
schafft Platz in der

Maschine \

Nur ein Kabel fur Energie und
Sensorik sorgt fur ein Gber-
sichtliches System

Umfangreiches Zubehor wie Rotations-
achsen, Greifer und Konsolen fur flexible
Komplettsysteme

Handhabungstechnik HT Systeme
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Handlingkonfigurator

) Mit unserem Handlingkonfiguator reduzieren Sie Ihre Konstruktionszeit massiv.
Das durch Sie erstellte 3D-Modell kann direkt in Ihre Konstruktion eingefugt
werden.

)’ Fur Inre Anwendung steht Ihnen eine groBBe Auswahl unserer Standardmodule

zur Verfigung. Ob elektrisch oder pneumatisch, mit Linearmotor,
Spindel- oder Riemenantrieb, Ihre Konstrukteure konfigurieren das System und
wir unterstttzen Sie durch Optimierungen und eine Leistungsberechnung mit

garantierter Taktzeit.

))) Sonderkonstruktionen werden auf Kundenwunsch durch unsere
Ingenieure erstellt und als 3D-Modell zur Verfigung gestellt.

lhre Vorteile >>>

) Hohe Verfugbarkeit durch
standardisierte Systeme

)} Skalierbare Systeme senken
Kosten und Platzbedarf

)} Takzeitgarantie sichert lhren
Projekterfolg

} Kurze Projektlaufzeiten

) Keine zeitaufwendige
Parametrierung der Achsen

) Einfache Programmierung durch
Ansteuerung tber lhre SPS

} Keine Robotersteuerung
erforderlich

afag.com

Unsere Systeme bieten >>>

Hohe Dynamik durch optimal aufeinander abge-
stimmte Achsen

Frei konfigurierbare Systeme Uber den Partserver,
Zugang Uber unsere Homepage

Prazise Positionierung durch stabilen Aufbau
Kompletter Aufbau von der Konsole

bis zum Greifer mit Systemverkabelung
Einheitliches Steuerungssystem vom Pick & Place
bis zum 4-Achssystem

Parametrierung und Testlauf

vor der Auslieferung

Handhabungstechnik HT Systeme



Achsdefinition nach DIN 66217

6 Handhabungstechnik HT Systeme
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Elektrische Handlingsysteme
EPS mini Y/

= Kompaktes Handling, nur 40 mm breit
= Energie- und kosteneffizientes Handling
= Flexible Alternative zu pneumatischem Handling

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 9
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MalBe und MalBzeichnungen
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ES20-100-SL
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EPS mini YZ

191.5 mm
285 mm
365 mm
495 mm

() MagSpring
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Technische Daten EPS mini YZ

Bestellnummer 50444428
Antriebsart elektrisch, Linearmotor
Wiederholgenauigkeit +0.05 mm

- mit externem Wegmesssystem (1 um) +0.02 mm
Temperaturbereich 0..50°C
Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten bis 6 Ventile
Achse ES20 ES20

Hub horizontal 50 mm 100, 200, 300 mm
Maximale Geschwindigkeit 6.8 m/s 4.8 m/s
Spitzenkraft 67N 137N
Permanentkraft 15N 31N

Achse ES20 ES20

Hub vertikal 50 mm 100, 200, 300 mm
Maximale Geschwindigkeit 6.8 m/s 4.8 m/s
Spitzenkraft 67N 137N
Permanentkraft 15N 31N
Im Lieferumfang inbegriffen * Zubehor
= 2x @& 5h6 Zentrierhtlsen (Katalog HT Zubehor)
= 4x @ 7h6 Zentrierhtlsen = Konsole
= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder = Ventilblock
= Schlauch bzw. Schleppkette (Katalog HT Komponenten Linear)
= Motorkabel = \Wegmesssystem
= Komplette Verkabelung (Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Regler parametriert = Rotationsmodule

= Greifmodule
* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 11



Modulbelastungen EPS mini YZ

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm 50 Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm
Hub Y 50 mm 100 mm 200 mm 300 mm
Hub Z
50 mm 3kg 3kg 2 kg 1kg
100 mm 3kg 2kg 1kg 0.5kg
200 mm 2kg 1kg - -
300 mm 1kg - - -
Zeit [s] Hub Y/Z
12 200/50 — —
200020 ———
100/ 50
100/ 20
5025 —=-—--—

0.6

0.5

04

0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte moglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS midi YZ

= Kompaktes Handling mit Ausleger Y bis 500 mm Hub
m Steifes Auslegermodul ES30 mit 255 N Spitzenkraft
= |eichtes Vertikalmodul ES20 fir hohe Dynamik

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 13
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MalBe und MalBzeichnungen

ES20-050-SL 191.5 mm
ES20-100-SL 285 mm
ES20-200 365 mm
ES20-300 495 mm
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ES30-050-SL
ES30-100-SL
ES30-100
ES30-200-SL
ES30-200
ES30-300
ES30-400
ES30-500

EPS midi YZ

288 mm
328 mm
328 mm
428 mm
428 mm
528 mm
628 mm
728 mm

(@ MagSpring
@ Externes Wegmesssystem
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Technische Daten EPS midi YZ

Bestellnummer 50444429
Antriebsart elektrisch, Linearmotor
Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
- mit externem Wegmesssystem (1 um) +0.02 mm
Temperaturbereich 0..50°C
Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten bis 6 Ventile
Achse ES30
Hub horizontal 50, 100, 200, 300, 400,
500 mm
Maximale Geschwindigkeit 3.2m/s
Spitzenkraft 255N
Permanentkraft 51N
Achse ES20 ES20
Hub vertikal 50 mm 100, 200, 300 mm
Maximale Geschwindigkeit 6.8 m/s 4.8 m/s
Spitzenkraft 67N 137N
Permanentkraft 15N 31N
Im Lieferumfang inbegriffen * Zubehor
= 2x @ 5h6 Zentrierhulsen (Katalog HT Zubehtr)
= 2x @& 7h6 Zentrierhilsen = Konsole
= 2x @ 9h7 Zentrierhtlsen = \entilblock
= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder (Katalog HT Komponenten Linear)
= Schlauch bzw. Schleppkette = \Wegmesssystem
= Motorkabel (Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Komplette Verkabelung = Rotationsmodule
= Regler parametriert = Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 15



Modulbelastungen EPS midi YZ

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm 50 Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm

Hub Y 50mm 100mm 200mm 300mm 400 mm 500 mm

Hub Z
50 mm 3 kg 5kg 5kg 4 kg 3 kg 2 kg
100 mm 5kg 5kg 4kg 3kg 2 kg 1kg
200 mm 5kg 4kg 3kg 2 kg 1kg 0.5kg
300 mm 4kg 3 kg 2 kg 1kg 0.5kg 0.5kg
Zeit [s] Hub Y/Z
22 300/ 100
30050 @ ————-—
200/100 —=—=-—
200/ 50
100/ 100
100/ 50

1.0

0.8

0.6

04

0 0.5 1 15 2
Masse [kg]
Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick &-Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte méglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS maxi YZ

= Kraftiges, robustes Auslegersystem
= Dynamisch, auch bei héheren Lasten
= \ertikalmodul mit Fugekraften bis 255 N

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 17
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MalBe und MalBzeichnungen
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EPS maxi YZ

@ MagSpring

288 mm
328 mm
328 mm
428 mm
428 mm
528 mm
628 mm
728 mm

@ Externes Wegmesssystem

60

afag.com



Technische Daten EPS maxi YZ

Bestellnummer 50444430
Antriebsart elektrisch, Linearmotor
Wiederholgenauigkeit +0.05mm
- mit externem Wegmesssystem (1 um) +0.02 mm
Temperaturbereich 0..50°C
Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten bis 6 Ventile
Achse ES30

Hub horizontal 50, 100, 200, 300, 400,

500 mm

Maximale Geschwindigkeit 3.2m/s

Spitzenkraft 255N

Permanentkraft 51N

Achse ES30

Hub vertikal 50, 100, 200, 300, 400,

500 mm

Maximale Geschwindigkeit 3.2 m/s

Spitzenkraft 255N

Permanentkraft 51N
Im Lieferumfang inbegriffen * Zubehor
= 2x @ 7h6 Zentrierhtlsen (Katalog HT Zubehor)
= 4x @ 9h7 Zentrierhilsen = Konsole
= MagSpring = Ventilblock
= Schlauch bzw. Schleppkette (Katalog HT Komponenten Linear)
= Motorkabel = \Wegmesssystem
= Komplette Verkabelung (Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Regler parametriert = Rotationsmodule

= Greifmodule
* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 19
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Modulbelastungen EPS maxi YZ

Dynamisches Moment Mx 30 Nm 30 Nm
Dynamisches Moment My 40 Nm 80 Nm j
Dynamisches Moment Mz 40 Nm 80 Nm
o
o ]
o
o o ‘HE
s}
S ‘ED
© © 9
©
Hub Y 50mm 100mm 200mm 300mm 400mm 500 mm
VAN
Hub Z ‘/ ;/. 4
50 mm 8kg 7kg 6 kg 5kg 4kg 3kg RS My
100 mm 7kg 6 kg 5kg 4kg 3kg 2 kg Mx
200 mm 6 kg 5kg 4kg 3kg 2 kg 1kg
300 mm 5kg 4 kg 3kg 2kg 1kg 0.5kg
400 mm 4 kg 3kg 2 kg 1kg 0.5kg -
500 mm 3kg 2 kg 1kg 0.5kg - -
Zeit [s] Hub Y/Z
40 300/ 300
300/200 ————-—
35 300/100 —=-—-—
_—— T 2001100
- 200/ 50
30 _—— 100/ 50
25 a—-
2.0 _,_,-——"’_
15 =
1.0
0.5
0 0.5 1.0 1.5 2.0 25 3.0 35 4.0
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings konnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS mini XZ

= Kompaktes Handling fur langere Hibe
m Starke Alternative zu einfachen Zahnriemenachsen
= Hohe Lebensdauer durch verschleiBarmen Aufbau

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 21



MaBe und Malzeichnungen EPS mini XZ

PEL20-060 374 mm PEL20-080-SL 314 mm ES20-50-SL 191.5mm
PEL20-130 444 mm PEL20-140-SL 374 mm ES20-100-SL 285 mm
PEL20-190 504 mm PEL20-210-SL 444 mm ES20-200 365 mm
PEL20-290 604 mm PEL20-270-SL 504 mm ES20-300 495 mm
PEL20-470 784 mm PEL20-370-SL 604 mm
PEL20-560 874 mm PEL20-550-SL 784 mm

PEL20-640-SL 874 mm

(@ MagSpring

(@ Externes Wegmesssystem
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Technische Daten EPS mini XZ

Bestellnummer 50444431
Antriebsart elektrisch, Linearmotor
Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
- mit externem Wegmesssystem (1 um) +0.02 mm
Temperaturbereich 0..50°C
Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten bis 6 Ventile
Achse PEL20-SL PEL20

Hub horizontal 80, 140, 210, 270, 370, 550, 60, 130, 190, 290, 470,

640 mm 560 mm

Max. Geschwindigkeit 6.8 m/s 4.8 m/s
Spitzenkraft 67 N 137N
Permanentkraft 15N 31N

Achse ES20 ES20

Hub vertikal 50 mm 100, 200, 300 mm
Max. Geschwindigkeit 6.8 m/s 4.8m/s
Spitzenkraft 67N 137N
Permanentkraft 15N 31N

Im Lieferumfang inbegriffen * Zubehor

= 2X @ 5h6 Zentrierhtlsen (Katalog HT Zubehor)

= 2x @ 7h6 Zentrierhilsen = Konsole

= 2x @ 9h7 Zentrierhtlsen = Ventilblock

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder (Katalog HT Komponenten Linear)

= Schlauch bzw. Schleppkette = \Wegmesssystem

= Motorkabel (Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Komplette Verkabelung = Rotationsmodule

= Regler parametriert = Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 23



Modulbelastungen

Dynamisches Moment Mx
Dynamisches Moment My
Dynamisches Moment Mz

Hub X
Hub Z

50 mm
100 mm
200 mm

Zeit [s] PEL20

1.0
0.8

0 0.5 1.0 1.5 2.0 2.0 25 3.0
Masse [kg]
Hub X/Z

500/ 100
500/50 =--=-----
300/ 50
100/ 50

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

5Nm
25Nm
25Nm

0.5

EPS mini XZ

5Nm
50 Nm
50 Nm

bis 640 mm

3kg
2 kg
1kg

Zeit [s] PEL20-SL

0 0.5 1.0 1.5 20 20 25 3.0

Masse [kg]
Hub X/Z

600/ 100

600/50 =-------
300/500 —-—-—--
100/ 100

100/ 50

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).
Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,

ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

24 Handhabungstechnik HT Systeme
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Elektrische Handlingsysteme
EPS midi X7

= Torsionssteife X-Achse mit Doppelfuhrung

® Sehr hohe Dynamik durch Motoren mit 255, 550 und 1000 N
Spitzenkraft

m | eichtes Vertikalmodul bis 300 mm Hub

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 25
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MalBe und MalBzeichnungen EPS midi XZ

PDL30-X-D19 40 mm 134 mm X+270mm ES20-50-SL 191.5mm
PDL30-X-D20 50 mm 144 mm X+290 mm ES20-100-SL 285 mm
PDL40-X-D27 49 mm 169 mm X+ 340 mm ES20-200 365 mm
PDL40-X-D28 64 mm 182 mm X+370 mm ES20-300 495 mm
PDL40-X-HP-D27 49 mm 229 mm X+ 460 mm
PDL40-X-HP-D28 64 mm 242 mm X+ 490 mm

@ MagSpring

@ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-Achse

H_% 4x @ 9H7/2.1-M6

(Y] L
8 B 2
I

[© ]
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X A 1025
L 156,5

10 20 5
o wn
( © ) -
] {J
® E
=2

6 xQ7H7/1.6-M4
4x P 5H7/1.3-M3
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Technische Daten

Bestellnummer

50444432

EPS midi XZ

Antriebsart elektrisch, Linearmotor
Wiederholgenauigkeit +0.05 mm

- mit externem Wegmesssystem (1 um) +0.02 mm

Temperaturbereich 0..50°C

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten bis 6 Ventile

Achse PDL30 PDL40 PDL40-HP

Hub horizontal

90, 130, 150, 230, 250, 330,
350, 430, 450, 530, 550,
630, 650, 730, 930, 1130,
1330 mm

170, 160, 170, 230, 280,
320, 370, 440, 460, 530,
580, 670, 880, 1060, 1270,
1480, 1660 mm

110, 160, 200, 250, 320,
340, 410, 460, 550, 760,
940, 1150, 1360, 1540 mm

Max. Geschwindigkeit 3.2m/s 3m/s 2m/s
Spitzenkraft 255N 550N 1024 N
Permanentkraft 51N 145N 203N
Achse ES20 ES20

Hub vertikal 50 mm 100, 200, 300 mm

Max. Geschwindigkeit 6.8 m/s 4.8 m/s

Spitzenkraft 67 N 137N

Permanentkraft 15N 31N

Im Lieferumfang inbegriffen * Zubehor

= 2X @ 5h6 Zentrierhtlsen (Katalog HT Zubehor)
= 2x @ 7h6 Zentrierhilsen = Konsole

= 2x @ 9h7 Zentrierhtlsen = Ventilblock

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Rotationsmodule

= Greifmodule

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder
= Schlauch bzw. Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung

= Regler parametriert

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 27



Modulbelastungen EPS midi XZ

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm 50 Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm
Mz ==
Hub X bis 1660 mm JQQK My
S
Hub Z Mx
50 mm 3kg
100 mm 2.5kg
200 mm 2 kg
300 mm 1.5kg
Zeit [s] Hub Y/Z
1400/ 100
1400/50 ———
500/ 50 —_—-—--
500/ 100
100/ 100
100/ 50

1.5

1.0

05

0 0.25 0.5 1.75 1.0 1.25 1.5 1.75 2.0
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelfallen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS maxi XZ

= Torsionssteife X-Achse mit Doppelfihrung und hoher Dynamik
m Kraftige Z-Achse, fur hdhere Lasten und fur Flgeaufgaben
= Steifer Aufbau, Ausleger bis 500 mm

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 29



MalBe und MalBzeichnungen

PDL30-X-D19
PDL30-X-D20
PDL40-X-D27
PDL40-X-D28

PDL40-X-HP-D27
PDL40-X-HP-D28

() MagsSpring

@ Externes Wegmesssystem

X Hub der X-Achse

49

60

22

182,5

EPS maxi XZ

288 mm
328 mm
328 mm
428 mm
428 mm
528 mm
628 mm
728 mm

40 mm 134 mm X+270 mm ES30-50-SL
50 mm 144 mm X +290 mm ES30-100-SL
49 mm 169 mm X+ 340 mm ES30-100
64 mm 182 mm X +370mm ES30-200-SL
49 mm 229 mm X+ 460 mm ES30-200
64 mm 242 mm X +490 mm ES30-300
ES30-400
ES30-500
Hﬁ 4x ® 9H7/2.1-M6
(O] ]
(& ]
30,2 48
X A 1025
L

6x_7H7/1.6-M4

4x_P9H7/2.1-M6

15

48

10_, 15

16

30

48
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Technische Daten EPS maxi XZ

Bestellnummer 50444433

Antriebsart elektrisch, Linearmotor
Wiederholgenauigkeit +0.05 mm

- mit externem Wegmesssystem (1 um) +0.02 mm

Temperaturbereich 0..50°C

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten bis 6 Ventile

Achse PDL30 PDL40 PDL40-HP

90, 130, 150, 230, 250, 330, 170, 160, 170, 230, 280, 110, 160, 200, 250, 320,
350, 430, 450, 530, 550, 320, 370, 440, 460, 530, 340, 410, 460, 550, 760,

Hub horizontal 630, 650, 730,930, 1130, 580, 670, 880, 1060, 1270, 940, 1150, 1360, 1540 mm

1330 mm 1480, 1660 mm
Max. Geschwindigkeit 3.2m/s 3m/s 2m/s
Spitzenkraft 255N 550N 1024 N
Permanentkraft 51N 145N 203N
Achse ES30
Hub vertikal 50, 100, 200, 300, 400,
500 mm
Max. Geschwindigkeit 3.2m/s
Spitzenkraft 255N
Permanentkraft 51N
Im Lieferumfang inbegriffen * Zubehor
= 2x @ 7h6 Zentrierhilsen (Katalog HT Zubehor)
= 4x @ 9h7 Zentrierhulsen = Konsole
= MagSpring = \Ventilblock
= Schlauch bzw. Schleppkette (Katalog HT Komponenten Linear)
= Motorkabel = \Wegmesssystem
= Komplette Verkabelung (Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Regler parametriert = Rotationsmodule

= Greifmodule
* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung
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Modulbelastungen EPS maxi XZ

Dynamisches Moment Mx 30 Nm 30 Nm
Dynamisches Moment My 40 Nm 80 Nm
Dynamisches Moment Mz 40 Nm 80 Nm
Hub X bis 1660 mm
Hub Z
50 mm 8kg
100 mm 7 kg
200 mm 6 kg
300 mm 5kg
400 mm 4kg
500 mm 3kg
Zeit [s] Hub Y/Z
50 1400/300 ————
1400/200 — ——
1400/100 —=—--—
500/ 100
500/ 50
100/ 50

20

1.5

1.0

05

0 0.5 1.0 15 2.0 25 3.0 35 4.0
Masse [kg]
Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS mini XYZ

m Einfache Alternative zu Kleinrobotern
= Direkt von der SPS ansteuerbar
= Skalierbare BaugréBe in X, Y, Z, C

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 33



MaBe und Malzeichnungen EPS mini XYZ

PEL20-060 374 mm PEL20-080-SL 314 mm ES20-50-SL 191.5mm
PEL20-130 444 mm PEL20-140-SL 374 mm ES20-100-SL 285 mm
PEL20-190 504 mm PEL20-210-SL 444 mm ES20-200 365 mm
PEL20-290 604 mm PEL20-270-SL 504 mm ES20-300 495 mm
PEL20-470 784 mm PEL20-370-SL 604 mm
PEL20-560 874 mm PEL20-550-SL 784 mm

PEL20-640-SL 874 mm
(@ MagSpring

(@ Externes Wegmesssystem
® Hilfsflache (nicht fiir Montage geeignet)
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart

Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 um)
Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse PEL20-SL

. 80, 140, 210, 270, 370,
Hub horizontal 550, 640 mm
Max. Geschwindigkeit 6.8 m/s
Spitzenkraft 67N
Permanentkraft 15N
Achse ES20
Hub horizontal 50 mm
Max. Geschwindigkeit 6.8 m/s
Spitzenkraft 67N
Permanentkraft 15N
Achse ES20
Hub vertikal 50 mm
Max. Geschwindigkeit 6.8 m/s
Spitzenkraft 67N
Permanentkraft 15N

Im Lieferumfang inbegriffen * Zubehor
= 2x & 5h6 Zentrierhulsen

® 2x & 7h6 Zentrierhilsen

= 2x & 9h7 Zentrierhilsen

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder
= Schlauch bzw. Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung

= Regler parametriert

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

= Konsole
= Ventilblock

= Greifmodule

(Katalog HT Zubehor)

EPS mini XYZ

50444434

elektrisch, Linearmotor
+0.05mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PEL20

60, 130, 190, 290, 470,
560 mm

4.8 m/s
137N
31N

ES20

100, 200, 300 mm
4.8 m/s

137N

31N

ES20

100, 200, 300 mm
4.8m/s

137N

31N

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Rotationsmodule

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

Handhabungstechnik HT Systeme
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Modulbelastungen EPS mini XYZ

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm 50 Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm
Hub Y 50 mm 100 mm 200 mm
Hub Z
50 mm 3kg 2kg 1kg
100 mm 2kg 1kg 0.5kg
200 mm 1kg 0.5kg -
Zeit [s] PEL20 Zeit [s] PEL20-SL

1.2 0.5
1.0 0
0 0.5 1.0 15 2.0 2.0 25 3.0 0 0.5 1.0 1.5 2.0 2.0 25 3.0
Masse [kg] Masse [kg]
Hub X/Y/Z Hub X/Y/Z
500/100/100 ——— 600/100/50 — —m—o
500/ 100/50  ==-=------ 300/ 100/50 ======--
300/200/50  —-c=—-=—-- 100/100/50 —+=—+m—--
300/ 100/ 50
100/ 100/ 50

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).
Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere

Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelfallen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte moglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS midi XYZ

= Sehr dynamische Abstimmung der Achskombinationen
= Hohe Y/Z-Steifigkeit durch Doppelfiihrung in der X-Achse
= Ausleger bis 500 mm durch leichte Z-Achse
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MalBe und MalBzeichnungen

PDL30-X-D19
PDL30-X-D20
PDL40-X-D27
PDL40-X-D28

PDL40-X-HP-D27
PDL40-X-HP-D28

@ MagSpring
@ Externes Wegmesssystem

X Hub der X-Achse

~
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40 mm
50 mm
49 mm
64 mm
49 mm
64 mm

134 mm
144 mm
169 mm
182 mm
229 mm
242 mm

X+ 270 mm
X+ 290 mm
X+ 340 mm
X+ 370 mm
X+ 460 mm
X+490 mm
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ES30-50-SL
ES30-100-SL
ES30-100
ES30-200-SL
ES30-200
ES30-300
ES30-400
ES30-500
ES20-50-SL
ES20-100-SL
ES20-200
ES20-300

EPS midi XYZ

288 mm
328 mm
328 mm
428 mm
428 mm
528 mm
628 mm
728 mm

191.5 mm
285 mm
365 mm
495 mm
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 um)

Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse
Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub vertikal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Im Lieferumfang inbegriffen *

® 2x @ 5h6 Zentrierhilsen
® 2x @ 7h6 Zentrierhilsen
® 2x @ 9h7 Zentrierhilsen

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder
= Schlauch bzw. Schleppkette

= Motorkabel
= Komplette Verkabelung
= Regler parametriert

PDL30

90, 130, 150, 230, 250, 330,
350, 430, 450, 530, 550,
630, 650, 730, 930, 1130,

1330 mm
3.2m/s
255N
51N

ES30

50, 100, 200, 300, 400,
500 mm

3.2 m/s
255N
51N

ES20
50 mm
6.8 m/s
67N
15N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)

= Konsole
= Ventilblock

EPS midi XYZ

50444435

elektrisch, Linearmotor
+0.05 mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PDL40 PDL40-HP

70, 160, 170, 230, 280, 320, 110, 160, 200, 250, 320,
370, 440, 460, 530, 580, 340, 410, 460, 550, 760,
670, 880, 1060, 1270, 1480, 940, 1150, 1360, 540 mm
1660 mm

3m/s 2m/s
550 N 1024 N
145N 203N

ES20

100, 200, 300 mm
4.8m/s

137N

31N

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Rotationsmodule

= Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com
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Modulbelastungen EPS midi XYZ

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm  50Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm
Mz el
Hub 'Y 50mm 100 mm 200mm 300 mm 400 mm 500 mm 4@% My
Hub Z gﬁM
X
50 mm 4 kg 3kg 2 kg 1kg 0.5kg 0.5kg
100 mm 3kg 2kg 1kg 0.5kg - -
200 mm 2kg 1kg 0.5kg - - -
300 mm 1kg 0.5kg - - - -
Zeit [s] Hub X/Y/Z
1400/ 300/ 100
1400/ 300/ 50 _——
500/ 200/ 50 —_———-—
500/ 200/ 100
100/ 100/ 100
100/ 100/ 50
3.0
25 —_——-
P) | e e b -
1.5
1.0
05
0
0 0.25 05 1.75 1.0 1.25 15 1.75 2.0

Masse [kg]
Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS maxi XYZ

= Kraftiger, robuster Aufbau
= Geeignet fur Figeaufgaben durch steife Module
= GroBBe Auswahl an Hubkombinationen

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 41



MalBe und MalBzeichnungen

EPS maxi XYZ

PDL30-X-D19 40 mm 134 mm X+270 mm ES30-50-SL 288 mm
PDL30-X-D20 50 mm 144 mm X+290 mm ES30-100-SL 328 mm
PDL40-X-D27 49 mm 169 mm X+ 340 mm ES30-100 328 mm
PDL40-X-D28 64 mm 182 mm X+ 370 mm ES30-200-SL 428 mm
PDL40-X-HP-D27 49 mm 229 mm X+ 460 mm ES30-200 428 mm
PDL40-X-HP-D28 64 mm 242 mm X+ 490 mm ES30-300 528 mm

ES30-400 628 mm

ES30-500 728 mm

() MagsSpring

@ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-Achse
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 um)

Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse
Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse
Hub vertikal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Im Lieferumfang inbegriffen *

= 2x & 7h6 Zentrierhtlsen

= 4x @ 9h7 Zentrierhilsen

= MagSpring

= Schlauch bzw. Schleppkette
= Motorkabel

= Komplette Verkabelung

= Regler parametriert

PDL30

90, 130, 150, 230, 250, 330,
350, 430, 450, 530, 550,
630, 650, 730, 930, 1130,
1330 mm

3.2 m/s
255N
51N

ES30

50, 100, 200, 300, 400,
500 mm

3.2 m/s
255N
51N

ES30

50, 100, 200, 300, 400,
500 mm

3.2 m/s
255N
51N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)
= Konsole

= Ventilblock

EPS maxi XYZ

50444436

elektrisch, Linearmotor
+0.05mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PDL40 PDL40-HP

70, 160, 170, 230, 280, 320, 110, 160, 200, 250, 320,
370, 440, 460, 530, 580, 340, 410, 460, 550, 760,
670, 880, 1060, 1270, 1480, 940, 1150, 1360, 1540 mm
1660 mm

3m/s 2m/s
550 N 1024 N
145N 203N

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Rotationsmodule
= Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com
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Modulbelastungen EPS maxi XYZ

Dynamisches Moment Mx 30Nm  30Nm
Dynamisches Moment My 40 Nm 80 Nm
Dynamisches Moment Mz 40Nm 80 Nm ‘
[e]
© g
[
© g
|
© 0|
|
Hub horizontal (Y) 50mm 100mm 200 mm 300 mm 400 mm 500 mm
Hub vertikal (Z)
50 mm Skg  4kg  3kg 2kg  1kg 0.5kg w
100 mm 4 kg 3kg 2 kg 1kg 0.5kg -
200 mm 3kg 2kg 1kg 0.5kg - -
300 mm 2 kg 1kg 0.5kg - - -
400 mm 1kg 0.5kg - - - -
500 mm 0.5kg - - - - -
Zeit [s] Hub X/Y/Z
50 1400/ 300/ 300
1400/ 300/ 200 ———
1400/ 300/ 100 =—=—==—
500/ 200/ 100
500/ 200/ 50
100/ 100/ 50

20

1.5

1.0

05

0 0.5 1.0 15 2.0 25 3.0 35 4.0
Masse [kg]
Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit
Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte méglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS mini gantry XXYZ

m [ eichte Achsen fur kurze Taktzeiten
= Fdr prazise Palettieraufgaben mit leichten Teilen
m Z-Hub bis 300 mm

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 45
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MalBe und MalBzeichnungen

EPS mini gantry XXYZ

PEL20-X-SL X+ 234 mm A+61mm 114 mm
PEL20-X X+ 314 mm A+61mm 155 mm
ES20-50-SL 192 mm
ES20-100-SL 285 mm
ES20-200 365 mm
ES20-300 495 mm
@ MagSpring
@ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-Achse
A
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Technische Daten

Bestellnummer

EPS mini gantry XXYZ

50444425

Antriebsart elektrisch, Linearmotor
Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
- mit externem Wegmesssystem (1 um) +0.02 mm
Temperaturbereich 0..50°C
Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten bis 6 Ventile
Achse PEL20
Hub horizontal 60, 130, 190, 290, 470,

560 mm
Max. Geschwindigkeit 4.8 m/s
Spitzenkraft 137N
Permanentkraft 31N
Achse PEL20-SL PEL20

Hub horizontal

80, 140, 210, 270, 550,
640 mm

60, 130, 190, 290, 470,
560 mm

Max. Geschwindigkeit 6.8 m/s 4.8 m/s
Spitzenkraft 67 N 137N
Permanentkraft 15N 31N

Achse ES20 ES20

Hub vertikal 50 mm 100, 200, 300 mm
Max. Geschwindigkeit 6.8 m/s 4.8 m/s
Spitzenkraft 67N 137N
Permanentkraft 15N 31N

Im Lieferumfang inbegriffen * Zubehér
= 2x @& 5h6 Zentrierhtlsen (Katalog HT Zubehor)
= 2x @& 7h6 Zentrierhulsen = Ventilblock

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder
= Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung

= Regler parametriert

= Gantryversteifung

= Befestigungsklotze

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Rotationsmodule

= Greifmodule

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme



Modulbelastungen EPS mini gantry XXYZ

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm 50 Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm
MZ}®7{= 9,
Hub'Y 60-270 mm 290-370 mm 470 - 640 mm > My
Hub Z Mx
50 mm 4kg 4kg 3kg
100 mm 4 kg 3 kg 2 kg
200 mm 3 kg 2 kg 1kg
Zeit [s] Hub X/Y/Z
3.25
PEL20-500/ PEL20-500/ ES20-100
PEL20-400/ PEL20-400/ ES20-50
PEL20-400/ PEL20-400/ ES20-100
PEL20-200/ PEL20-200/ ES20-50
— —
2.25 - T PEL20-200/ PEL20-200/ ES20-100
| — _/,_// -
20 =-—
1.75
15
1.25
1.0
0 05 1 15 2 25 3 3.5 4
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit
Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelfallen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS midi gantry XXYZ

= Hohe Positioniergenauigkeit durch zwei geregelte Achsen in
X-Richtung

= Hohe Steifigkeit durch Doppelfiihrung der Y-Achse

= X- und Y-Hub bis 1660 mm

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 49
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Male und MalBzeichnungen

PDL30-Y-D19 Y +270 mm 134 mm 40 mm
PDL30-Y-D20 Y +290 mm 144 mm 50 mm
PDL40-Y-D27 Y + 340 mm 143 mm 49 mm
PDL40-Y-D28 Y +370 mm 158 mm 64 mm
PDL40-Y-HP-D27 Y + 460 mm 202 mm 49 mm
PDL40-Y-HP- D28 Y +490 mm 215 mm 64 mm
PEL30-X-D19-L/R 40 mm X+270 mm
PEL30-X-D20-L/R 50 mm X +290 mm
PEL40-X-D27-L/R 49 mm X+ 340 mm
PEL40-X-D28-L/R 64 mm X+ 370 mm
PEL40-X-HP-D27-L/R 49 mm X+ 460 mm
PEL40-X-HP-D28-L/R 64 mm X+ 490 mm
32 40 22
[
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EPS midi gantry XXYZ
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134 mm B+ 150 mm
144 mm B+ 150 mm
169 mm B+ 150 mm
182 mm B+ 150 mm
230 mm B+ 150 mm
242 mm B+ 150 mm
ES20-50-SL 192 mm
ES20-100-SL 285 mm
ES20-200 365 mm
ES20-300 490 mm
@ MagSpring
(2 Externes Wegmesssystem
X Hub der X-Achse
Y Hub der Y-Achse
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 um)

Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub vertikal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Im Lieferumfang inbegriffen *

® 2x @ 5h6 Zentrierhilsen
® 2x @ 7h6 Zentrierhilsen

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder

= Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung
= Regler parametriert

= Gantryversteifung

= Befestigungsklotze

PEL30

90, 130, 150, 230, 250, 330,
350, 430, 450, 530, 550, 630,
650, 730, 930, 1130,

1330 mm

3.2m/s
255N
51N

PDL30

90, 130, 150, 230, 250, 330,
350, 430, 450, 530, 550, 630,
650, 730, 930, 1130,

1330 mm

3.2m/s
255N
51N

ES20
50 mm
6.8 m/s
67 N
15N

Zubehor

EPS midi gantry XXYZ

50444426

elektrisch, Linearmotor
+0.05 mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PEL40
70, 160, 170, 230, 280, 320,

PEL40-HP
110, 160, 200, 250, 320, 340,

370, 440, 460, 530, 580, 670, 410, 460, 550, 760, 940,

880, 1060, 1270, 1480,
1660 mm

3m/s
550N
145N

PDL40
70, 160, 170, 230, 280, 320,

1150, 1360, 1540 mm

2 m/s
1024 N
203N

PDL40-HP
110, 160, 200, 250, 320, 340,

370, 440, 460, 530, 580, 670, 410, 460, 550, 760, 940,

880, 1060, 1270, 1480,
1660 mm

3m/s
550 N
145N

ES20

100, 200, 300 mm
4.8 m/s

137N

31N

(Katalog HT Zubehor)

= Ventilblock
= Klemmelement

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Rotationsmodule
= Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

1150, 1360, 1540 mm

2 m/s
1024 N
203N

Handhabungstechnik HT Systeme
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Modulbelastungen EPS midi gantry XXYZ

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm 50 Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm

Hub Y bis 1660 mm
Hub Z

50 mm 4 kg
100 mm 4 kg
200 mm 3kg
300 mm 2 kg

Zeit[s] Hub X/Y/Z

4.0
PEL40-1600/ PDL30-600/ ES20-200
3.75

3.5
PEL40-1600/ PDL30-600/ ES20-100

PEL30-500/ PDL30-500/ ES20-200
PEL30-1000/ PDL30-500/ ES20-100

3.25

3.0

2.75
PEL40-1000/ PDL30-500/ ES20-100

25 PEL30-500/ PDL30-500/ ES20-100

2.25 PEL30-200/ PDL30-200/ ES20-50

2.0

PEL30-200/ PDL30-200/ ES20-100
1.75

1.5

1.25

1.0

0 0.5 1 1.5 2 25 3 35 4
Masse [kg]
Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit
Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS maxi gantry XXYZ

m Steifster Aufbau fir héchste Genauigkeit
= Geeignet fUr hohe Massen
m Z-Achse bis 500 mm Hub

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 53



54

MalBe und MalBzeichnungen

PDL30-Y-D19 Y + 270 mm 134 mm 40 mm
PDL30-Y-D20 Y +290 mm 144 mm 50 mm
PDL40-Y-D27 Y + 340 mm 143 mm 49 mm
PDL40-Y-D28 Y +370 mm 158 mm 64 mm
PDL40-Y-HP-D27 Y + 460 mm 202 mm 49 mm
PDL40-Y-HP- D28 Y +490 mm 215 mm 64 mm
PEL30-X-D19-L/R 40 mm X+ 270 mm
PEL30-X-D20-L/R 50 mm X+ 290 mm
PEL40-X-D27-L/R 49 mm X+ 340 mm
PEL40-X-D28-L/R 64 mm X+ 370 mm
PEL40-X-HP-D27-L/R 49 mm X+ 460 mm
PEL40-X-HP-D28-L/R 64 mm X+ 490 mm
B
51_,_60 23
Ll
D Y

@ °° | K1
Q i T

EPS maxi gantry XXYZ

134 mm B+ 150 mm

144 mm B+ 150 mm

169 mm B+ 150 mm

182 mm B+ 150 mm

230 mm B+ 150 mm

242 mm B+ 150 mm
ES30-50-SL 288 mm
ES30-100-SL 328 mm
ES30-100 328 mm
ES20-200-SL 428 mm
ES30-200 428 mm
ES30-300 528 mm
ES30-400 628 mm
ES30-500 728 mm

() MagSpring

@ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-Achse
Y Hub der Y-Achse

6x P 7H7/1.6-M4

4x_@9H7/2.1-M6
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Technische Daten EPS maxi gantry XXYZ

Bestellnummer 50444426
Antriebsart elektrisch, Linearmotor
Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
- mit externem Wegmesssystem (1 pm) +0.02 mm
Temperaturbereich 0..50°C
Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten bis 6 Ventile
Achse PEL30 PEL40 PEL40-HP

90, 130, 150, 230, 250, 330, 70, 160, 170, 230, 280, 320, 110, 160, 200, 250, 320, 340,

. 350, 430, 450, 530, 550, 630, 370, 440, 460, 530, 580, 670, 410, 460, 550, 760, 940,
Hub horizontal

650, 730, 930, 1130, 880, 1060, 1270, 1480, 1150, 1360, 1540 mm
1330 mm 1660 mm
Max. Geschwindigkeit 3.2m/s 3m/s 2m/s
Spitzenkraft 255N 550N 1024 N
Permanentkraft 51N 145N 203N
Achse PDL30 PDL40 PDL40-HP

90, 130, 150, 230, 250, 330, 70, 160, 170, 230, 280, 320, 110, 160, 200, 250, 320, 340,

. 350, 430, 450, 530, 550, 630, 370, 440, 460, 530, 580, 670, 410, 460, 550, 760, 940,
Hub horizontal

650, 730, 930, 1130, 880, 1060, 1270, 1480, 1150, 1360, 1540 mm
1330 mm 1660 mm
Max. Geschwindigkeit 3.2m/s 3m/s 2m/s
Spitzenkraft 255N 550N 1024 N
Permanentkraft 51N 145N 203N
Achse ES30
Hub vertikal 50, 100, 200, 300, 400,
500 mm
Max. Geschwindigkeit 3.2m/s
Spitzenkraft 255N
Permanentkraft 51N
Im Lieferumfang inbegriffen * Zubehor
= 2x & 7h6 Zentrierhtlsen (Katalog HT Zubehor)
® 2x @ 9h7 Zentrierhtlsen = Ventilblock
= MagSpring = Klemmelement
= Schleppkette (Katalog HT Komponenten Linear)
= Motorkabel = \Wegmesssystem
= Komplette Verkabelung (Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Regler parametriert = Rotationsmodule
= Gantryversteifung = Greifmodule

= Befestigungsklotze
* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung
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Modulbelastungen EPS maxi gantry XXYZ

Dynamisches Moment Mx 30 Nm 30 Nm

Dynamisches Moment My 40 Nm 80 Nm

Dynamisches Moment Mz 40 Nm 80 Nm

Hub'Y bis 1660 mm

Hub Z -

50 mm 8 kg =

100 mm 7 kg =

200 mm 5kg

300 mm 4kg

400 mm 3 kg

500 mm 2 kg

Zeit [s] Hub X/Y/Z
7
6 PEL40-1600/ PDL30-600/ ES20-200
5
6
5.5
5 __ — PEL40-1600/ PDL30-600/ ES20-100
— - - -
45 T
— - - -
4 _—— PEL30-1000/ PDL30-500/ ES20-100
—_—— e PEL40-1000/ PDL30-500/ ES20-100

8 p—— e

PEL30-500/ PDL30-500/ ES20-100

O e emm— T — PEL30-200/ PDL30-200/ ES20-50
25 [T —-—-—" 70

— PEL30-200/ PDL30-200/ ES20-100
2
15
1

0 1 2 3 4 5 6 7 8

Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelfallen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS mini gantry s

= Seitlicher Ausleger bis 640 mm Hub
= |deal fir Palettieraufgaben mit geringer Masse
= Optimale Zugdnglichkeit

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 57



MaBe und MaBzeichnungen

EPS mini gantry s

PDL30-X-D19 X+270mm 109 mm 40 mm
PDL30-X-D20 X+290 mm 119 mm 50 mm
PDL40-X-D27 X+ 340 mm 144 mm 49 mm
PDL40-X-D28 X +370 mm 159 mm 64 mm
PDL40-X-HP-D27 X+ 460 mm 204 mm 49 mm
PDL40-X-HP-D28 X + 490 mm 219 mm 64 mm
PEL20-Y-SL Y +234 mm 114 mm B+ 56 mm
PEL20-Y Y +314 mm 155 mm B+ 56 mm
ES20-50-SL 192 mm
ES20-100-SL 285 mm
ES20-200 365 mm
ES20-300 495 mm
B () MagSpring
@ 32 40 22 @ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-Achse
T Y Hub der Y-Achse
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 um)

Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse
Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub vertikal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Im Lieferumfang inbegriffen *

® 2x @ 5h6 Zentrierhilsen
® 2x @ 7h6 Zentrierhilsen

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder

= Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung
= Regler parametriert

= Gantryversteifung

= Befestigungsklotze

PDL30

90, 130, 150, 230, 250, 330,
350, 430, 450, 530, 550,
630, 650, 730, 930, 1130,
1330 mm

3.2 m/s
255N
51N

PEL20-SL

80, 140, 210, 270, 370, 550,
640 mm

6.8 m/s
67N
15N

ES20
50 mm
6.8 m/s
67N
15N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)
= Ventilblock

= Klemmelement

EPS mini gantry s

50444422

elektrisch, Linearmotor
+0.05mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PDL40 PDL40-HP

70, 160, 170, 230, 280, 320, 160, 200, 250, 320, 340,
370, 440, 460, 530, 580, 410, 460, 550, 760, 940,
670, 880, 1060, 1270, 1150, 1360, 1540 mm
1480, 1660 mm
3m/s

550N

145N

2 m/s
1024 N
203N

PEL20

60, 130, 190, 290, 470,
560 mm

4.8 m/s
137N
31N

ES20

100, 200, 300 mm
4.8 m/s

137N

31N

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Rotationsmodule
= Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com
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Modulbelastungen

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm 50 Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm
Hub'Y 60-270mm  290-370mm  470-640 mm
Hub Z
50 mm 4 kg 3kg 2 kg
100 mm 3kg 2kg 1kg
200 mm 2kg 1kg -
300 mm 1kg - -
Zeit [s]
4
35   /
3 T
23 R
2
1.5
1
0.5
0 0.5 1 1.5 2

Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

EPS mini gantry s

Hub X/Y/Z

PDL40-1600/ PEL20-500/ ES20-100

PDL40-1000/ PEL20-500/ ES20-100
PDL40-1300/ PEL20-500/ ES20-50

PDL30-500/ PEL20-200/ ES20-100
PDL40-500/ PEL20-200/ ES20-100

PDL30-100/ PEL20-100/ ES20-100
PDL30-100/ PEL20-100/ ES20-50

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstands-zeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme
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Elektrische Handlingsysteme
EPS midi gantry s

= Seitlicher Ausleger bis 630 mm Hub
m Steife Y-Achse durch Doppelfihrung
= Portalachsen mit hoher Kraft

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 61
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MalBe und MalBzeichnungen

PDL30-X-D19 X+270mm 134 mm 40 mm 134 mm
PDL30-X-D20 X+ 290 mm 144 mm 50 mm 144 mm
PDL40-X-D27 X+ 340 mm 143 mm 49 mm 169 mm
PDL40-X-D28 X +370 mm 158 mm 64 mm 182 mm
PDL40-X-HP-D27 X+ 460 mm 202 mm 49 mm 230 mm
PDL40-X-HP-D28 X + 490 mm 215 mm 64 mm 242 mm
ES20-50-SL
ES20-100-SL
ES20-200
ES20-300
A
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EPS midi gantry s

A+75mm

A+75mm

A+75mm

A+75mm

A+75mm

A+75mm
192 mm
285 mm
365 mm
495 mm

() MagSpring

@ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-, Y-Achse

afag.com



Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 um)

Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse
Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub vertikal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Im Lieferumfang inbegriffen *

® 2x @ 5h6 Zentrierhilsen
® 2x @ 7h6 Zentrierhilsen

PDL40

70, 160, 170, 230, 280, 320,
370, 440, 460, 530, 580, 670,
880, 1060, 1270, 1480,

1660 mm

50444423

elektrisch, Linearmotor
+0.05mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PDL40-HP

160, 200, 250, 320, 340, 410,

460, 550, 760, 940, 1150,
1360, 1540 mm

3m/s 2 m/s
550 N 1024 N
145N 203N
PDL30 PDL40

90, 130, 150, 230, 250, 330,
350, 430, 450, 530, 550,
630 mm

70, 160, 170, 230, 280, 320,
370, 440, 460, 530, 580 mm

3.2m/s 3m/s

255N 550N

51N 145N

ES20 ES20

50 mm 100, 200, 300 mm
6.8 m/s 4.8 m/s

67N 137N

15N 31N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)

= Ventilblock

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder
= Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung

= Regler parametriert

= Gantryversteifung

= Befestigungsklotze

= Klemmelement

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Rotationsmodule

= Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

EPS midi gantry s

PDL40-HP

160, 200, 250, 320, 340, 410,
460, 550 mm

2m/s
1024 N
203N

Handhabungstechnik HT Systeme
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Modulbelastungen

Dynamisches Moment Mx
Dynamisches Moment My
Dynamisches Moment Mz

Hub Y
Hub Z

50 mm

100 mm
200 mm
300 mm

Zeit [s]

5Nm
25Nm
25Nm

60-230mm 250-430 mm

4 kg 3kg
3kg 2kg
2kg 1kg
1kg 0.5kg

5Nm
50 Nm
50 Nm

450 -630 mm

1.5kg
1kg
0.5kg

0 0.5

1
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

EPS midi gantry s

Hub X/Y/Z

PDL40-1600/ PDL40-600/ ES20-100
PDL40-1600/ PDL30-500/ ES20-100

PDL40-1000/ PDL40-600/ ES20-100
PDL40-1000/ PDL30-500/ ES20-100

PDL40-500/ PDL30-200/ ES20-50
PDL40-500/ PDL30-200/ ES20-100
PDL40-100/ PDL30-100/ ES20-50
PDL40-100/ PDL30-100/ ES20-100

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstands-zeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme
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Elektrische Handlingsysteme
EPS maxi gantry s

= Steifer Aufbau bei geringem Platzbedarf
= |deal fir Palettieraufgaben mit gréBerer Masse
m 7-Achse bis 300 mm Hub

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 65
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MalBe und MalBzeichnungen

PDL30-X-D19 X+270mm 134 mm 40 mm 134mm A+75mm
PDL30-X-D20 X+290mm 144 mm 50 mm 144 mm A+75mm
PDL40-X-D27 X+340mm 143 mm 49 mm 169mm A+75mm
PDL40-X-D28 X+370mm 158 mm 64 mm 182 mm A+75mm
PDL40-X-HP-D27 X +460mm 202 mm 49 mm 230mm  A+75mm
PDL40-X-HP-D28 X +490mm  215mm 64 mm 242 mm  A+75mm
A
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ES30-50-SL
ES30-100-SL
ES30-100
ES20-200-SL
ES30-200
ES30-300

() MagSpring

EPS maxi gantry s

288 mm
328 mm
328 mm
428 mm
428 mm
528 mm

@ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-, Y-Achse

afag.com



Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 um)

Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse
Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub vertikal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Im Lieferumfang inbegriffen *

= 2x @ 7h6 Zentrierhtlsen
= 2x @ 9h7 Zentrierhulsen
= MagSpring

= Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung
= Regler parametriert

= Gantryversteifung

= Befestigungsklotze

PDL40

70, 160, 170, 230, 280, 320,
370, 440, 460, 530, 580, 670,
880, 1060, 1270, 1480,

1660 mm

3m/s
550 N
145N

PDL30

90, 130, 150, 230, 250, 330,
350, 430, 450, 530, 550,
630 mm

3.2m/s
255N
51N

ES30

50, 100, 200, 300 mm
3.2m/s

255N

51N

Zubehor

50444424

elektrisch, Linearmotor
+0.05mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PDL40-HP

160, 200, 250, 320, 340, 410,
460, 550, 760, 940, 1150,
1360, 1540 mm

2 m/s
1024 N
203N

PDL40

70, 160, 170, 230, 280, 320,
370, 440, 460, 530, 580 mm

3m/s
550 N
145N

(Katalog HT Zubehor)

= Ventilblock

= Klemmelement

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Rotationsmodule

= Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

EPS maxi gantry s

PDL40-HP

160, 200, 250, 320, 340, 410,
460, 550 mm

2m/s
1024 N
203N

Handhabungstechnik HT Systeme
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Modulbelastungen EPS maxi gantry s

Dynamisches Moment Mx 30 Nm 30 Nm
Dynamisches Moment My 40 Nm 80 Nm
Dynamisches Moment Mz 40 Nm 80 Nm
i
Q
e g 'm
° o H‘E
[¢]
[
Hub'Y 70-230mm  250-430mm  450-630 mm
Hub Z
50 mm 5kg 4 kg 3kg
100 mm 4 kg 3kg 2 kg
200 mm 3kg 2kg 1kg
300 mm 2 kg 1kg -
Zeit [s] Hub X/Y/Z
4

PDL40-1600/ PDL40-600/ ES30-100
PDL40-1600/ PDL30-500/ ES30-100
PDL40-1000/ PDL30-500/ ES30-200
PDL40-1000/ PDL30-500/ ES30-100

PDL40-500/ PDL30-200/ ES30-200
PDL40-500/ PDL30-200/ ES30-100

2
PDL40-100/ PDL30-100/ ES30-100
1.5 PDL40-100/ PDL30-100/ ES30-50
1
0.5
0 0.5 1 1.5 2 25 3

Masse [kg]
Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstands-zeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS mini gantry h

= FUr Montage Uber dem Arbeitsbereich
= Arbeitsraum ist frei zuganglich
= Y-Hub bis 640 mm
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MaBe und Malzeichnungen EPS mini gantry h

PDL30-X-D19 X+270 mm 40 mm

PDL30-X-D20 X+ 290 mm 50 mm

PDL40-X-D27 X+ 340 mm 49 mm

PDL40-X-D28 X+ 370 mm 64 mm
PDL40-X-HP-D27 X+ 460 mm 49 mm
PDL40-X-HP-D28 X+ 490 mm 64 mm

PEL20-Y-SL Y + 234 mm 114 mm
PEL20-Yw Y+ 314 mm 155 mm
ES20-50-SL 192 mm

ES20-100-SL 285 mm

(@ MagSpring

@ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-Achse
Y Hub der Y-Achse
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 um)

Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse
Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub vertikal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Im Lieferumfang inbegriffen *

® 2x @ 5h6 Zentrierhilsen
® 2x @ 7h6 Zentrierhilsen

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder

= Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung
= Regler parametriert

= Verbindungsplatten

= Befestigungsklotze

PDL30

90, 130, 150, 230, 250,
330, 350, 430, 450, 530,
550, 630, 650, 730, 930,
1130, 1330 mm

3.2 m/s
255N
51N

PEL20-SL

80, 140, 210, 270, 370,
550, 640 mm

6.8 m/s
67N
15N

ES20
50 mm
6.8 m/s
67N
15N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)

= Klemmelement
= Ventilblock

50444419

elektrisch, Linearmotor
+0.05 mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PDL40

70, 160, 170, 230, 280,
320, 370, 440, 460, 530,
580, 670, 880, 1060,
1270, 1480, 1660 mm

3m/s
550N
145N

PEL20

60, 130, 190, 290, 470,
560 mm

4.8 m/s
137N
31N

ES20
100 mm
4.8 m/s
137N
31N

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Rotationsmodule
= Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

EPS mini gantry h
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Modulbelastungen

EPS mini gantry h

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm 50 Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm
Hub'Y 60-370mm  470-640 mm
Hub Z
50 mm 4 kg 3kg
100 mm 3kg 2 kg
Zeit [s]
3.25
3.0
2.75
25 -
225 e T _’_,-——""’
20 =TT
1.75
15
1.25
1.0
0 0.5 1 15 2
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit
Anmerkung:

Hub X/Y/Z

PDL40-1600/ PEL20-500/ ES20-100

PDL30-1000/ PEL20-500/ ES20-100
PDL30-600/ PEL20-500/ ES20-100
PDL40-600/ PEL20-500/ ES20-100

PDL30-300/ PEL20-300/ ES20-50
PDL30-300/ PEL20-300/ ES20-100

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).
Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,

ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme

afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS midi gantry h

= Seitlicher Ausleger bis 1130 mm Hub
m Steifste Verbindung zwischen X- und Y-Achse
= Doppelfihrung in X- und Y-Achse

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 73



MaBe und Malzeichnungen EPS midi gantry h

PDL40-X-D27 X+ 340 mm 49 mm 169 mm
PDL40-X-D28 X+ 370 mm 64 mm 182 mm
PDL40-X-HP-D27 X+ 460 mm 49 mm 230 mm
PDL40-X-HP-D28 X+ 490 mm 64 mm 242 mm
PDL30-X-D19 X+ 270 mm 40 mm 134 mm
PDL30-X-D20 X+ 290 mm 50 mm 144 mm
ES20-50 192 mm
ES20-100 285 mm
ES20-200 365 mm
ES20-300 495 mm
@ MagSpring

@ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-, Y-Achse
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart

Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 um)

Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub vertikal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Im Lieferumfang inbegriffen *

® 2x @ 5h6 Zentrierhilsen
® 2x @ 7h6 Zentrierhilsen

= MagSpring bzw. Ausgleichsfeder

= Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung
= Regler parametriert

= Verbindungsplatten

= Befestigungsklotze

PDL40

70, 160, 170, 230, 280,
320, 370, 440, 460, 530,
580, 670, 880, 1060,
1270, 1480, 1660 mm
3m/s

550N

145N

PDL30

90, 130, 150, 230, 250,
330, 350, 430, 450, 530,
550, 630, 650, 730, 930,
1130 mm

50444420

elektrisch, Linearmotor
+0.05 mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PDL40-HP

160, 200, 250, 320, 340,
410, 460, 550, 760, 940,
1150, 1360, 1540 mm

2 m/s
1024 N
203N

PDL40

70, 160, 170, 230, 280,
320, 370, 440, 460, 530,
580, 670, 880, 1060 mm

3.2m/s 3m/s

255N 550N

51N 145N

ES20 ES20 ES20
50 mm 100 mm 200 mm
6.8 m/s 4.8 m/s 4.8m/s
67N 137N 137N
15N 31N 31N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)
= Klemmelement

= Ventilblock

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Rotationsmodule
= Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

EPS midi gantry h

PDL40-HP

160, 200, 250, 320, 340, 410,
460, 550, 760, 940 mm

2 m/s
1024 N
203N

ES20
300 mm
4.8 m/s
137N
31N

Handhabungstechnik HT Systeme
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Modulbelastungen EPS midi gantry h

Dynamisches Moment Mx 5Nm 5Nm
Dynamisches Moment My 25Nm 50 Nm
Dynamisches Moment Mz 25Nm 50 Nm
Hub'Y 90-630mm 670-1130 mm
Hub Z
50 mm 4 kg 3kg
100 mm 3kg 2kg
200 mm 1kg 0.5kg
300 mm 0.5kg -
Zeit [s] Hub X/Y/Z
3.25
PDL40-1600/ PDL30-800/ ES20-100
3.0 ////
2.75
25 __ _—— ——— PDL40-1000/ PDL30-800/ ES20-100
25 e ———
_ - PDL40-600/ PDL30-500/ ES20-100
20 e m— T - PDL40-300/ PDL30-300/ ES20-50
1750 et T
— PDL40-300/ PDL30-300/ ES20-100
1.5
1.25
1.0
0 0.5 1 15 2
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelfallen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Elektrische Handlingsysteme
EPS maxi gantry h

m Steifster Aufbau fur ein Handling Gber dem Arbeitsbereich
= Geeignet fUr hohe Massen
m 7-Achse bis 300 mm Hub
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MalBe und MalBzeichnungen

PDL40-X-D27 X+340mm 49 mm
PDL40-X-D28 X+ 370 mm 64 mm
PDL40-X-HP-D27 X+ 460 mm 49 mm
PDL40-X-HP-D28 X+490 mm 64 mm
PDL30-X-D19 X+270mm 40 mm
PDL30-X-D20 X+290 mm 50 mm
@ MagSpring
(@ Externes Wegmesssystem
X Hub der X-, Y-Achse
IR R ]
j\_’! ]
= i

Q9
@1

169 mm
182 mm
230 mm
242 mm
134 mm
144 mm

T

]

EXS)

505
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EPS maxi gantry h

ES30-50-SL
ES30-100-SL
ES30-100
ES30-200-SL
ES30-200
ES30-300

6x @ 7TH7/1.6-M4

4x P 9H7/2.1-M6

48

BRG]

10 15_ 15

o

é

205

288 mm
328 mm
328 mm
428 mm
428 mm
528 mm
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit

- mit externem Wegmesssystem (1 pm)

Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub horizontal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Achse

Hub vertikal

Max. Geschwindigkeit
Spitzenkraft
Permanentkraft

Im Lieferumfang inbegriffen *

= 2x @ 7h6 Zentrierhtlsen
= 2x @ 9h7 Zentrierhilsen
= MagSpring

= Schleppkette

= Motorkabel

= Komplette Verkabelung
= Regler parametriert

= Verbindungsplatten

= Befestigungsklotze

PDL40

70, 160, 170, 230, 280,
320, 370, 440, 460, 530,

580, 670, 880, 1060, 1270,

1480, 1660 mm
3m/s
550N
145N

PDL30

90, 130, 150, 230, 250,
330, 350, 430, 450, 530,
550, 630, 650, 730, 930,
1130 mm

3.2 m/s
255N
51N

ES30

50, 100, 200, 300 mm
3.2m/s

255N

51N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)

= Klemmelement
= Ventilblock

50444421

elektrisch, Linearmotor
+0.05mm

+0.02 mm

0..50°C

bis 6 Ventile

PDL40-HP

160, 200, 250, 320, 340,
410, 460, 550, 760, 940,
1150, 1360, 1540 mm

2 m/s
1024 N
203N

PDL40

70, 160, 170, 230, 280,
320, 370, 440, 460, 530,
580, 670, 880, 1060 mm

3m/s
550 N
145N

(Katalog HT Komponenten Linear)

= \Wegmesssystem

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Rotationsmodule
= Greifmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewadbhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

EPS maxi gantry h

PDL40-HP

160, 200, 250, 320, 340, 410,
460, 550, 760, 940 mm

2m/s
1024 N
203N

Handhabungstechnik HT Systeme
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Modulbelastungen EPS maxi gantry h

Dynamisches Moment Mx 30 Nm 30 Nm
Dynamisches Moment My 40 Nm 80 Nm
Dynamisches Moment Mz 40 Nm 80 Nm
Hub'Y 90-630mm 670-1130 mm
Hub Z
50 mm 5kg 3kg
100 mm 4 kg 2 kg
200 mm 3kg 1kg
300 mm 0.5kg -
Zeit [s] Hub X/Y/Z
55

PDL40-1600/ PDL30-800/ ES30-200

PDL40-1000/ PDL30-800/ ES30-200

- PDL40-1000/ PDL30-800/ ES30-100

PDL40-600/ PDL30-500/ ES30-100

PDL40-300/ PDL30-300/ ES30-100

2.0 PDL40-300/ PDL30-300/ ES30-50
1.5
1.0
0 0.5 1 1.5 2 25 3
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelféllen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte mdaglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Pneumatische Handlingsysteme
EPS nano YZ

= Kompakt, betriebsbereit verkabelt und verschlaucht
= Zwischenanschlag fur Y und Z verftigbar
= |deal fur kleine Nutzlasten

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 81



MalBe und MalBzeichnungen

CS 16/30
CS 16/60
CS 16/90
CS 16/120

30

L T T

130 mm
177 mm
209 mm
252 mm

4xDTHTN 6 - M4

2x M4

D THTN 6 - M4

CS 12/30-SD/ED
CS 12/60-SD/ED
CS 12/90-SD/ED
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EPS nano YZ

102 mm
132 mm
162 mm

@) Ventilblock
(2 zwischenanschlag

45

® ©® ©

® OO0

® ® ® ® 0

Q Bohrungen sind durchschraubbar. Weitere und anders angeordnete durchschraubbare Bohrungen siehe Katalog
HT Komponenten Linear.
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Technische Daten

Bestellnummer

50456538

Antriebsart pneumatisch
Wiederholgenauigkeit +0.02 mm
Temperaturbereich 0..50°C
Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten bis 6 Ventile

Achse

Hub horizontal
Luftanschluss P

Maximale Geschwindigkeit
Kolbenkraft einfahren
Kolbenkraft ausfahren

Achse

Hub vertikal

Luftanschluss P

Maximale Geschwindigkeit
Kolbenkraft einfahren
Kolbenkraft ausfahren

cs16

30, 60, 90, 120 mm

M5

1m/s
103N
120N

CS12

30, 60, 90 mm

M5

1 m/s
71N
94N

Im Lieferumfang inbegriffen *

= Ax & 7h6 Zentrierhtlsen

= 4x Spezialschrauben M4x20/8
= 4x StoBdampfer

= Schlauch

= Komplette Verschlauchung/Verkabelung

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)

= Konsole

= Ventilblock

= |nitiatoren

(Katalog HT Komponenten Linear)

= Zwischenanschlag ZA-CS

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)
= Greifmodule

= Rotationsmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewabhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

EPS nano YZ

Handhabungstechnik HT Systeme

83



84

Modulbelastungen EPS nano YZ

Statisches Moment Mx 13Nm 13Nm 13Nm
Statisches Moment My 8 Nm 8 Nm 8 Nm
Statisches Moment Mz 8 Nm 8 Nm 8 Nm

e 6 © & @ © ©O0
S 5 )

Zeit[s] Hub Y/Z

35 120/ 90
34 100/50 ———
33 100/ 25
50/ 25
32

3.1

29
2.8
2.7
2.6
25
24
2.3
22
2.1

0 0.1 0.2
Masse [kg]
Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelfallen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Pneumatische Handlingsysteme
EPS mini YZ

= Kompakt, betriebsbereit verkabelt und verschlaucht
= Zwischenanschlag fir Y und Z verflgbar
= Y-Hub bis 150 mm
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MalBe und MalBzeichnungen

175 mm CS 16/30

235 mm CS 16/60

295 mm CS 16/90
CS 16/120

6x @ TH7/1.6 - M4

CS 20/50
CS 20/100
CS 20/150
11 7575
©) °
NNV,
NZANZN
- N
” N
@X6X0
L

N

@ 9H7/2.1- M6

25

©) ©C
@O
2 © 2
Van ¥ Y an €
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=
55 |-
48
I

L P

209

EPS mini YZ

130 mm
177 mm
209 mm
252 mm

@ Ventilblock
(2) Zwischenanschlag

50
® ° ©
® ©
® ©
@ -« @
©® ° ©
4@ ©@f
@ ° @

$ Bohrungen sind durchschraubbar. Weitere durchschraubbare Bohrungen siehe Katalog HT Komponenten Linear.

Handhabungstechnik HT Systeme

afag.com



Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit
Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal
Luftanschluss P

Maximale Geschwindigkeit
Kolbenkraft einfahren
Kolbenkraft ausfahren

Achse

Hub vertikal

Luftanschluss P

Maximale Geschwindigkeit
Kolbenkraft einfahren
Kolbenkraft ausfahren

Im Lieferumfang inbegriffen *

= 2x & 7h6 Zentrierhtlsen

® 2x @ 9h7 Zentrierhtlsen

= 4x Spezialschrauben M6x25/9
= 4x StoBdampfer

= Schlauch

50456539

pneumatisch
+0.02 mm
0...50°C
bis 6 Ventile

CS 20

50, 100, 150 mm
M5

1m/s

207N

241N

CS16

30, 60, 90, 120 mm
M5

1 m/s

103N

120N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)

= Konsole

= Ventilblock

= |nitiatoren

(Katalog HT Komponenten Linear)

= Komplette Verschlauchung/Verkabelung = Zwischenanschlag ZA-CS

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Greifmodule
= Rotationsmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewabhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

EPS mini YZ
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Modulbelastungen EPS mini YZ

Statisches Moment Mx 10 Nm 14 Nm 14 Nm 14 Nm o
o
Statisches Moment My 18 Nm 32 Nm 33 Nm 39 Nm o ©
Statisches Moment Mz 25Nm 44 Nm 46 Nm 56 Nm ©
g8
@ o @F
® 0
@ o @
® o
@ © @
® o
Mz I S
My
&2
Mx
Zeit [s] Hub Y/Z
3.2 150/ 100
90/ 90 _———
100/ 50
100/ 25
50/ 25

2
19
18
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit
Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).
Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere

Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelfallen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.
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Pneumatische Handlingsysteme
EPS midi YZ

= Kompakt, betriebsbereit verkabelt und verschlaucht
= Zwischenanschlag fir Y und Z verflgbar
= Y-Hub bis 240 mm

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 89



MalBe und MalBzeichnungen

EPS midi YZ

CS 25/60 265 mm CS 20/50 175 mm
CS 25/120 325 mm CS20/100 235 mm
CS 25/180 415 mm CS20/150 295 mm
CS 25/240 475 mm
30 @ Ventilblock
24 (@ Zwischenanschlag
15
2]
=7 | 6 x @ 9H7/2.1 - M6
7 5x DTHTN.6 - M4
e
2 8 ot
) 1S
S
N AN \9

@ 12H7/2.5 - M8
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Q Bohrungen sind durchschraubbar. Weitere und anders angeordnete durchschraubbare Bohrungen siehe Katalog
HT Komponenten Linear.
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit
Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal
Luftanschluss P

Maximale Geschwindigkeit
Kolbenkraft einfahren
Kolbenkraft ausfahren

Achse

Hub vertikal

Luftanschluss P

Maximale Geschwindigkeit
Kolbenkraft einfahren
Kolbenkraft ausfahren

Im Lieferumfang inbegriffen *

® 2x @ 7h6 Zentrierhilsen
® 2x @ 9h7 Zentrierhilsen
® 2x @ 12h6 Zentrierhilsen

= 4x Spezialschrauben M8x35/15

= 4x StoBdampfer
= Schlauch

= Komplette Verschlauchung/Verkabelung

50456540

pneumatisch
+0.02mm
0...50°C
bis 6 Ventile

CS 25
60, 120, 180, 240 mm
G 1/8"
1m/s
245N
305N

€S20

50, 100, 150 mm
M5

1 m/s

207 N

241N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)

= Konsole

= Ventilblock

= |nitiatoren

(Katalog HT Komponenten Linear)
= Zwischenanschlag ZA-CS

= Greifmodule
= Rotationsmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewabhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

( Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

EPS midi YZ
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Modulbelastungen EPS midi YZ

Statisches Moment Mx 57 Nm 57 Nm 57 Nm

Statisches Moment My 50 Nm 57 Nm 63 Nm

Statisches Moment Mz 50 Nm 57 Nm 63 Nm

Zeit [s] Hub Y/Z
2.7 240/ 150
26 240/100 ———
200/100 =-=—-=—-—
25 100/ 100
200/ 50

24 - — === 100/50
WL ————— T L= T
99 |memrmrm T T
2.1
2.0

1.9

1.8

1.7

1.6

15

0 05 1 15 2 25 3 35 4
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelfallen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com



Pneumatische Handlingsysteme
EPS maxi YZ

= Kompakt, betriebsbereit verkabelt und verschlaucht
= Zwischenanschlag fir Y und Z verflgbar
= Krafte horizontal und vertikal bis 305 N

afag.com Handhabungstechnik HT Systeme 93



MalBe und MalBzeichnungen EPS maxi YZ

CS 25/60 265 mm
CS 25/120 325 mm
CS 25/180 415 mm
CS 25/240 475 mm
30 (@ Ventilblock
24 (@) Zwischenanschlag
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Q Bohrungen sind durchschraubbar. Weitere und anders angeordnete durchschraubbare Bohrungen siehe Katalog
HT Komponenten Linear.
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Technische Daten

Bestellnummer

Antriebsart
Wiederholgenauigkeit
Temperaturbereich

Steuerblock mit 5/3, 5/2 oder Vakuumeinheiten

Achse

Hub horizontal
Luftanschluss P

Maximale Geschwindigkeit
Kolbenkraft einfahren
Kolbenkraft ausfahren

Achse

Hub vertikal

Luftanschluss P

Maximale Geschwindigkeit
Kolbenkraft einfahren
Kolbenkraft ausfahren

Im Lieferumfang inbegriffen *

® 2x @ 9h7 Zentrierhilsen
= 4x @ 12h6 Zentrierhtlsen

= 4x Spezialschrauben M8x35/15

= 4x StoBdampfer
= Schlauch

50456541

pneumatisch
+0.02mm
0...50°C
bis 6 Ventile

CS 25

60, 120, 180, 240 mm
G 1/8"

1m/s

245N

305N

CS25
60, 120, 180, 240 mm
G 1/8"
1 m/s
245N
305N

Zubehor

(Katalog HT Zubehor)

= Konsole

= Ventilblock

= |nitiatoren

(Katalog HT Komponenten Linear)

= Komplette Verschlauchung/Verkabelung = Zwischenanschlag ZA-CS

(Katalog HT Komponenten Greifen/Drehen)

= Greifmodule
= Rotationsmodule

* Abweichungen je nach montierter Peripherie moglich

Gewabhrleistung: 24 Monate ab Inbetriebnahme, jedoch maximal 27 Monate ab Auslieferung

afag.com

EPS maxi YZ
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Modulbelastungen EPS maxi YZ

Statisches Moment Mx 84 Nm 84 Nm
Statisches Moment My 133 Nm 140 Nm
Statisches Moment Mz 112 Nm 120 Nm

°
3

\ D O 6 6 6 O
iy

° °
o o
7

°
o

°
o

°
°

D ot & OB © © © ©

°
o

Zeit [s] Hub Y/Z

3.0 240/ 180

29 240/100 — ——
200/100 —-—-—-—

28 200/ 50

2.7 100/ 50

26

25
24
23
1 IS S Sl DO SO pay el P e E
24
2.0
1.9
18
17
16
15

0

0.5 1 15 2
Masse [kg]

Zeiten inklusive 2 x 100 ms Greifzeit

Anmerkung:

Die Werte im Diagramm entsprechen einem Pick & Place-Zyklus (6 Folgebewegungen + 2 x 100 ms Greifzeit).

Die angegebene Masse ist zentrisch an der vertikalen Lineareinheit montiert. Durch Stillstandszeiten des Handlings kénnen geringere
Verfahrzeiten erreicht werden. In Einzelfallen, zum Beispiel bei exzentrischer Masse oder hohen Anforderungen an die Genauigkeit,
ist ein Uberschreiten der Werte maglich.

Handhabungstechnik HT Systeme afag.com
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Zufiihrtechnik

Afag GmbH
Wernher-von-Braun-StraBe 1
D-92224 Amberg

T +49 9621 650 27-0
F +49 9621 650 27-490

sales@afag.com

Handling Systeme
eps GmbH
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T +49 7422 560 03-0
F +49 7422 560 03-29

info@eps-automation.de

Afag Automation Nordamerika

Schaeff Machinery & Services LLC.

820 Fessler's Parkway, Suite 210
Nashville, TN 37210 / USA

T+1260417 6452

nashville@afag.com
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